frekvenciavalto
programozasi kéezikonyv

¥k amy ]
wio| 1 | i
e |
iy |
| |

il -

focon

Ervényes: 2006. oktabertd| HAJTASTECHNIKA






» TARTALOM
FREKVENCIAVALTOK PROGAMOZASA ................ 4
Soros vonali Kommunikacio. ..o 4
A soros vonali kabel hossza ..........ccccoeceeeiiiieen. 4
Programozoé terminal ismertetése .......cccceevvvvvvvieeen.n. 5
Az alsé csoport nyomégombjainak mikddése ..... 6
A felsé csoport nyomégombjainak mikddése....... 6
Kijelzés Uzemmod.........cccooeiiiiiiiiieeeeen 7
Programozas szamitogeéproél .........cccveeeeieiiiniiiiieennnn. 7
Kezel6i terminal ismertetése ..., 8
Beallité terminal ismertetése ..., 8
Nyomogombok funkGiOi..........c.eeeeerieeeeiiiieenenineen. 8
Programozas (kezel6i és beallité terminallal) ............. 9
A programozas menete..........cccoovcveeeeiiiieeeiiieeeenne 9
Amit a berendezés, és a program
szolgaltatasairdl tudni kell...........ccccovveeeeeeiinnneee. 10
Amit a programvaltozatokrol tudni kell ...................... 11
Tudnivaldk a programfrissitésrél......................... 11
Programozas menete .........cccccoviiiiiiiiiei e 11
TOMORITETT MENURENDSZER...............c.co........ 12
0. GYORS MENU ..........cocooviiieecceeeeeeee e 13
Paraméterek bevitele a gyors menibe .................... 13
Paraméterek kivétele a gyors menibdl..................... 13
A gyors menu gyari beallitasa........ccc.ccooieinn. 13
1. MUKODESMOD MENU ...........cooooivriiiiciiene. 14
A modositd jel feladata........ooceeeeiiiiiiiiee 17
A paraméterek értelmezése..........ccccvvvvrrrnrnnnnnnn. 18
Magyarazatok a PID szabélyozasokhoz ................... 19
Szabalyozasi példa ..o 20
Néhany ajanlas ... 20
2. INDITASOK MENU ..........ccoooiiriiiiceees 21
Felfutasi, és lefutasi idék értelmezése ...................... 21
Toréspontos felfutas értelmezése...........cccccvvveeeeenne. 22
,SO00rbE hatdSa.....c.c.vveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 23
3. LEALLASOK MENU ..........ccooovuniiiiinienens 24
Felfutasi, és lefutasi iddk értelmezése ...................... 24
Start parancs impulzus vezérléssel, sorkapocsrdl .... 27
Iranyvaltas menet kOzben ..........cccccoviiiiiiiinnen, 27
Fékellenallas terhelhetdsége (tipikus gorbe)............. 27
4. BEMENETEKMENU .............cooooviviiieccce 28
Analdg bemenetek ... 28
Az analdg bemenetek szintjeinek értelmezése .. 28
Kontrol funkCid ... 28
Specialis funkCioK ...........covveeeiiiiiiiiiiiee e 28
Digitalis bemenetek ..........ocociiiiiiiii, 28
Specialis funkciok magyarazata ...........c.ccceeee.. 31
Program funkciok magyarazata..............c.......... 32
Szamlaloé funkcidok magyarazata..........ccccoeveeee. 33
Inkrementalis fordulatszam jeladé bemenetek ... 33
Virtualis bemenetek ... 33
Szolga berendezés paraméterek: ............cccccceeeeenn. 33
Inkrementalis fordulatszam jelad6 paraméterek ....... 34

5. KIMENETEKMENU .............coooviviiiiieeee 35
Analdg kimenetek ... 35
Digitalis kimenetek .........occocviiiiiiiiiiiiee e 35
[AOZItOK ..o 38
KomparatoroK ...............eeeveeueeeenininiiiiiieeeenennenennnn. 39
MUKOdEsi példa ........ccoocvvvviiiiiiieiiiee e, 41
6. MOTORMENU ...........cooviviececeeceeeeeee 42
Vektoros (IFA-s) frekvenciavaltok programozasa......43
Beallitand6 paraméterek ..........ccoocvveviiiiieneninenn. 43
Motoraramok alakulasa az id6 fuggvényében ........... 45
Tartos motoraram a frekvencia fliiggvényében.......... 45
Motor tularam az id6 fuggvényében ............cccoeceeeee. 45
7. U VISZONY MENU ...........cooooviiiieeeeeee 46
U/f karakterisztikak:..........cccooeiiiiiieee e 47
8. FREKVENCIAK MENU ..............ocoooovvviviiien, 48
9. PROGRAMOK MENU ...........c.cooviiiiieeeene, 49
A programok és szekvencidk aktivalasa.................... 52
Példa a sorkapocsrol torténd aktivalasra: ........... 52
10. KIJELZESEK MENU ..............cooooviiiiieeee 53
Dinamikus statuszvisszajelzések:............ccccccceeerenn. 54
A lehetséges dinamikus Gzemallapotok .............. 54
Nagy karakteres kijelzési kép: .......cccocviiiiiiiinienenns 55
11. RENDSZER PARAMETEREK MENU................. 56
Paraméterkészletek ..o 56
Paraméterkészlet elmentése............cccceeeee. 57
Paraméterkészlet betoltése...........oooiinnnie. 57
MEKIOK ..ot enreee e 58
Makrék hasznalata ..., 59
Valtoztathato rendszerparaméterek.......................... 59
Magyarazatok a CAN buszhoz...........ccccccceeeen. 60
Mester / szolga kapcsolat lehetdségei ................ 60
Csak olvashatd paraméterek ..........cccocvveeevviccinnennnnn. 61
Jelszoval valtoztathatd rendszerparaméterek ........... 62
Megjegyzések a rendszer paraméterekhez............... 63
12. ESEMENYEK MENU............c.cooviiiiieeee 64
13. HIBAK MENU .........cooooiiiiiin, 65
Hibak nyugtazasa ..........cccoooeiiiiiii e 65
HIbaK liStaja.......c.coveiiiiiie e 66
PROGRAMOZASI SEGEDLET ............cccooviiininnnn. 67
Vezérlés terminalrdl, 5 és 60 Hz ko6zott: .................... 67
Vezérlés sorkapocsrol, potenciométerrel
10 és 50 HZ kOZOt:......vvveeeiieeeeiee e 67
Vezérlés termindlrdl, alapjel véltoztatas 1 és 100 Hz
k6zott motor potenciométer funkcidval................ 67
Szabalyozas nyomasra, 4-20 mA-es nyomastavado
SEQItSEGEVEl ..ooooiiii 68
Szabalyozas fordulatszamra, IFA segitségével:........ 69
FOGALMAK ........oooiiiiieieee e 70




::::::::

Készonjiik Onnek, hogy a PROCON Hajtastechnika Kft. altal gyartott frekvenciavaltét valasztotta.

A programozasi kézikonyv a V3D, VLD és VHD tipusu frekvenciavaltok programozasaval kapcsolatos
lehetdségeket tartalmazza és biztositja az On szamara a frekvenciavalté belizemeléséhez és lizemben tartasahoz
szlkséges informaciokat.

Kérjiik, hoqy a frekvenciavalto elsé bekapcsolasa el6tt olvassa at ezt a kézikonyvet!

FREKVENCIAVALTOK PROGAMOZASA
A frekvenciavalté igény szerinti beallitdsa RS 485-0s soros vonalon, a tébbszintii menurendszer segitségével
torténik.
A beallitashoz hasznalhat6 eszk6zok:

= Programozé terminal

= Kezel6i terminal

= Bedllité terminal

=  Szamitégép
Soros vonali kommunikacié
Az RS485-0s soros vonali kommunikaciot igény szerinti hossziusagu 6 eres telefonkdbel és 6 podlusu
telefoncsatlakozé valdsitja meg. Ezt a kdbelt a PROCON Hajtastechnika Kft. adja.
Amennyiben a kabel meghibasodik, vagy egyéb okbdl uj kabel sziikséges, pétlaskor a kovetkezdket kell
figyelembe venni:

A Mivel a berendezéseknél a soros vonalon tapfesziiltség is van (+9V), ezért a csatlakozd aljzatok
kivezetéseinek kiosztasa szigori kovetkezetességgel mindig egyforma. Az Osszekotd kabeleknek ezért
mindig teljesiteni kell, hogy az aljzatban az 1-es kivezetést a masik csatlakozé aljzat 1-es kivezetésével (a
tobbit is rendre ugyanigy) késse dssze!

Az abra szerinti 6 eres telefonkabel biztositia a szabalyos 6sszekottetést:

= 3

A A kereskedelmi forgalomban kaphatd egyszer(i telefon toldé kabel fordité jellegli, ezért erre a feladatra
alkalmatlan, mert zarlatot okoz!

A soros kabellel kapcsolatos igényeket a frekvenciavalté gyartéval egyeztetni kell!l (hossz, elkészités stb.)

A soros vonali kabel hossza
Kihelyezett kijelz8s terminal haszndlata esetén a terminalt beko6td kabel hosszanak az ohmos ellenallas szab
hatart, mivel a fogyasztasa a hattér-vilagitasos kijelz miatt nem elhanyagolhaté.

Normal (6 eres) telefonkabel esetében ez maximum 8 m lehet. igy biztositott, hogy a taplald 9V-os fesziiltségbél a
terminal még tud dolgozni. Ha illesztén keresztlil vastagabb kabellel van bekétve a terminal, akkor azt ugy kell
méretezni, hogy egy kabelér ohmos ellenallasa nem lehet nagyobb, mint 2 ohm.

pl. 0,5 mm?Z-es kabel esetén ez maximum 50 m lehet,
1,0 mm?Z-es kabel esetén ez maximum 100 m lehet,

Tobb berendezés 0sszekapcsolasa esetén ez az 6sszekotd kabelek teljes hosszara vonatkozik, mivel a kijelz6s
terminal tapfesziltségét lehet, hogy a legtavolabbi berendezés szolgaltatja, ha csak az van bekapcsolval!

Ha biztositott a terminal rovid kabelen térténd tapellatasa (pl. fuggetlen kils6é tapegységrél), akkor az 6sszekotd
kabelekre a hosszkorlatozasok nem vonatkoznak!

A Fontos:

= Ha a kébelek hosszuak, lehetség szerint arnyékolt, de legalabb sodort érparokat kell hasznalni!

= A soros vonalon egyszerre tobb kijelz6, egy terminal (programozd, vagy kezel6i) és egy szamitdgeép
lehet. (Ezek parhuzamosan tudnak miikédni, egymas miikddését nem zavarjak.)

A beépitett 2x8 karakteres bedllité terminél barmely készuléken rajta lehet.

-4 -



VEID - YLD - YHD pROGRAMOZASI KEZIKONYV

Programozé terminal ismertetése
A programozé terminal 4x16 karakteres kijelz6t és 11 db nyomdégombot tartalmaz, melynek segitségével

beallitast, ellendrzést, kijelzést lehet végezni soros vonalon keresztiil.
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A nyomdégomb mezd két csoportra oszthaté:
felsé csoport: ,négy iranyQ kijelz6Q kilépOvalamint ,elfogad(
alsé csoport:  ,kuszasQ,iranyQ ,startQ,stopOnyomégombokbdl all.

Beépitve, vagy 6nallé dobozolt egységként hasznalhato.
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Az alsé (vezérl6) csoport nyomégombjainak miikédése

Az alsé csoport nyomégombjaival a frekvenciavalté Uzemét iranyithatjuk akkor, ha a terminal vezérlést
engedélyeztik (4-8 menipont). Az als6 négy nyomégomb a fels6 nyomégomboktdl fliggetlenil miikddik, tehat -
ha a terminal a logikai vezérlések forrasa - adatbeallitas kdzben is ledllithatjuk a motort, indithatunk, stb.

A A digitalis bemenetekre kivalasztott, a terminal vezérld gombok funkcidival megegyez6 bemenetek mindig
élnek, tehat ha csak terminalrél szeretnénk mikddtetni a vezérlést, a digitalis bemenetek funkcioit at kell
allitani ezekt6l eltéré jelentésdre.

Kuaszas: a motor egy el6re beallitott kis frekvenciaval (8-4-1, 8-5-1 menupont) a beallitott irdnyban forogni kezd a
beallitott felfutasi meredekséggel (8-4-2, 8-5-2 menipont). A gomb elengedésekor megall, Ujra megnyomasakor
Ujra indul. A kuszas technolégiai jellegii beallitasra szolgal, (pl. papirbef(izés nyomdaipari alkalmazasoknal, stb.)

A A ,KuszasOnyomdgomb csak a motor 4ll6 helyzetében (STOP allapotban) fejti ki hatasat.

Irany: a forgasirany megfordul. Egymas utan tdbbszér megnyomva, a motor mindig iranyvaltast végez, ugy, hogy
a beallitott médon leall, majd ellenkezd irdnyban ujra indul, és az el6zéleg beallitott frekvenciara felfut.

Start: a motor megindul

Stop: a motor leall. ,VészkiO-ként mikodik, ha a logikai vezérlések forrasaként nem a terminal van kivalasztva.
Ebben az esetben hibajelzés is torténik!

A felsé (programozd) csoport nyomégombjainak miik6dése

A fels6é csoport nyomogombjaival az adatbeallitas és megjelenités menupontjai kozott lehet kdzlekedni, adatokat
lehet bevinni és a megjelenitend6 adatok kézil valasztani, miutan a kilép gomb megnyomasaval kijelzés tdzemrél
programozas uzemre valtottunk.

A legfontosabb paraméterek megtalalhatok a gyors meniiben (0-as menu), mely azonnal elérheté a kilép gomb
megnyomasaval. Alap allapotban a gyors menuben a kévetkez6 hat paramétert talalhatjuk meg: vezérlés felfutasi
id6, vezérlés lefutasi id6, motor névleges aram, maximdlis frekvencia, minimdlis frekvencia, motor indit6
fesziltség. A gyorsmenu paraméterkészlete tetsz6legesen alakithatd 15 paraméterig. A benne Iév6 paraméterek
megtalalhatok természetes helyikdn is a menurendszerben. A paraméterek torlési és beirasi folyamata a gyors
menu leirasanal talalhaté.

A mikodési adatok bedllitasat (pl. max. frekvencia, felfutasi id6, stb.) menurendszerben lehet elvégezni. A
menirendszer fémenupontokbdl kiinduld almenisorozatokbdl all (fa-struktdra). Az almenlk olyan mélységig
kovetik egymast, hogy a végén a kivant adat egyértelmiien beallithatd legyen. A paraméterek allitasanak ilyen
megoldasa a konnyl kezelhetéséget célozza.
A fémenuk szinte maguktdl értet6ddé mennyiségek csoportjat jelentik:

= pl. ,FrekvenciakQ,InditasokQ ,KimenetekGstb.

Az ezekbdl kiindulé almenuk az egyes beallitandé mennyiségek egyre sziikebb kérét hatarozzak meg, mig végul
el lehet jutni a konkrét beallitandé6 mennyiséghez.

Meg kell jegyezni, hogy nem minden ,frekvenciaOdimenziéji mennyiség szerepel a ,FrekvenciakOfémeniiben,
(és ez igaz a tObbi mennyiségre is ), hanem csak a természetes beallitasi helyikon.

Az egyes meniiszinteken beliil a 4 ¥ gombokkal lehet kozlekedni, mig a kovetkezé almenibe az ,ElfogadO
nyomogombbal, az el6zébe vissza a ,KilépOnyomdgombbal lehet eljutni.
A mentsor végén kovetkezik a beallitas. Ennek modja a kdvetkezé:
= Az ,ElfogadOgomb megnyomasara a kurzor az alsé sorban villogni kezd, jelezve, hogy a paraméter
allitasra kész.
= Valasztokapcsold esetében a 4 ¥ nyomogombokkal lehet vélasztani a felkinaltak koziil.
pl.. az 1-3 (Mik6édésmod) mendben az Uzemmodd kivalasztasakor a vezérlés és a szabalyozas
kapcsolok kdzil lehet valasztani.
= Numerikus bedllitdsndl a beallitas digitenként torténik. A digitek kézt a € ¥ nyomogombokkal lehet

mozogni. Valamelyiken megallva a 4 ¥ nyomogombokkal lehet értéket novelni, vagy csdkkenteni.
,90utan folfelé ,00 és ,00utan lefelé ,90kbvetkezik és a magasabb helyiérték is értelemszeriien valtozik.

A Ha a hatarértéket tullépné a beallitas, a nyomdgombok hatastalanok!

* Ha a megfelels paramétert kivalasztottuk, illetve minden digitet beallitottunk, akkor az ,ElfogadO
nyomogombot megnyomva érvényesiteni lehet az adatot (beirédik a nem felejt6 memdériaba is).
Ezutan a ,KilépOnyomégombbal lehet visszamenni annyit a meniirendszerben, amennyit a kévetkez6
beéllitas igényel.




VEID - YLD - YHD pROGRAMOZASI KEZIKONYV

Megjegyzés: Vezérlés és szabalyozas alapjel beallitasnal, Start esetén a 4 ¥ nyomogombokkal ugynevezett
terminal motorpotenciométer funkcié is megvaldsithatdé. Ez azt jelenti, hogy menet kdzben
(helyiértéktdl fuggd sebességgel) allithatd az alapjel. Ha az igy beallitott alapjel megfeleld, az
,ElfogadOnyomaégombbal érvényesiteni lehet. A ,KilépOnyomégomb hasznalata esetén visszaall az
el6z6 alapjel!

Miel6tt az almenikben az egyes paramétereknek értéket adnank, azok mar rendelkeznek a gyari alapbeallitas
értékeivel. Ez jelenik meg az értékbeallitasnal is kezdetben, ha atallitas még nem tortént korabban. Ugyanakkor
lehetséges, hogy valamennyi paraméternek gyari értéket adjunk, egy utasitassal. Ennek akkor lehet szerepe, ha a
paraméterek valamilyen okbdl nem hasznalhaték, pl. valaki véletlenul atallitotta 6ket, és nincs id6 megvizsgalni
minden paramétert.

A A kilonb6z6 teljesitményl frekvenciavaltoknal a gyari értékek, és a beallithaté hatarértékek kilénbozéek!
Kijelzés lizemméd

A Kijelz60 nyomégomb megnyomasaval a KIJELZES (izemmddra lehet atvaltani beallitas kdzben. Vissza a
programozashoz a ,KilépOnyomdgombbal lehet jutni.

KIJELZES lizemmaédban a képernyd egyik lehetséges allapota a kdvetkezé:
(A kijelzési kép tetszblegesen alakithatd, barmely sorban barmely mennyiség kijelezhetd)

Az 1. sorban lathatd: a motor Megy / All, majd egy statusz
visszajelzés (dinamikus Gzemallapot, pl. | limit).
Az utolsé két karakter a frekvenciavaltdé azonositéja (pl. 1).

A 2. sorban lathato: irany Elére |/ Hatra, a sor végén
sorkapocs / CAN / terminal (logikai vezérlések forrasa).

A 3. illetve a 4. sorban 2 db kivalasztott mennyiség
(lasd. 10. Kijelzések menu) kerdl kijelzésre.

Megjegyzés: Ha tébb frekvenciavéltdé van a Terminal soros vonalon felflizve, kijelzés tzemmddban a € &
nyomogombokkal lehet kdzulik valasztani. Az azonosité mindig az aktudlis frekvenciavaltét
mutatja!

A 4 ¥ nyombgombok kijelzés alatti funkcioi is valaszthatok (pl. motor potenciométer mikddtetés,
kijelzett mennyiség valtasa stb.)

Hiba esetén a statuszban a ! Hiba ! felirat jelenik meg. A ,KilépOmegnyomasaval a hibak meniire
lehet ugrani, ahol a hiba megtekinthetd!

Programozas szamitégéprol

A frekvenciavaltét az RS485-T vonalon RS 485 / 232 vagy USB / RS 485 illeszt6 segitségével csatlakoztathatjuk a
szamitdogéphez, ahol a TermOnly program segitségével a programozé terminallal képileg megegyezé
kezeléfellleten, a felhasznald szamitogépen beallithatja a frekvenciavaltét.

A TermOnly programot CD lemezen adjuk, vagy letdlthet6 a www.procon.hu oldalrdl is.




e Kezeldi terminal ismertetése

e ™
= Korlatozott programozasra és kijelzésre alkalmas
=  2x16 karakteres kijelz6t és 4 nyomégombot tartalmaz.
= Kijelzés Uzemmddban az elsé sorban a frekvenciat, a
masodik sorban egyéb kijelzendé mennyiséget mutathat
‘ Mg 1 ‘ (pl. fesziiltség, aram), melyek a 4 ¥ nyilakkal lapozhatok.
Imotor=6. 45

= Programozasi Uzemmodban az elsé sorban a paraméter
megnevezése menusorszammal (pl. 21. Tfel),
a masodik sorban az aktudlis paraméter lathatd, ami a

>
@ O O O O nyomogombokkal mdédosithaté.

= Beépitve, 06nall6 dobozolt egységként vagy kihelyezve
2 (pl. vezérl6szekrény ajtajara) hasznalhaté.
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e Beallito terminal ismertetése

[ )
= 2x8 karakteres kijelz6t és 4 db nyomégombot tartalmaz.
= Kijelzés Uzemmddban az elsé sorban a frekvenciat, a
F=5SE, BHT masodik sorban egyéb kijelzend6 mennyiséget mutathat
Tro=6, 26 (pl. fesziiltség, aram), melyek a 4 ¥ nyilakkal lapozhatok.

= Programozasi Uzemmodban az els6 sorban a paraméter
< 2 4 > menisorszama (pl. 3-1-1), a masodik sorban (allithaté
paraméter esetén) az aktualis paraméter lathatdé (pl. 5,00s),

O O O Q ami a nyomogombokkal moédosithato.

= Csak a frekvenciavalto el6lapjaba beépitve hasznélhaté!

. J

A %

e Nyomégombok funkcidi (kezeldi terminal és beallité terminal esetén)

<+ (Kilép) - Kijelzés és programozas tizemmaod kdzotti valtas
- Paraméter allitasnal helyiérték Iéptetés balra
- Ismételt megnyomasaval mentés nélklli kilépés paraméter allitdsbdl (amig villog a kurzor)
- Hibajelzés esetén a hiba okanak megtekintése

\ 4 - Kijelzés tzemmddban mennyiségek kdzbtti lapozas lefelé
- Programozas izemmaodban a menulpontok kozétti lapozas lefelé
- Paraméter allitasnal érték csdkkentése, vagy valasztékapcsoldk kdzotti lapozas lefelé
- Kezelés lizemmaodban motorpotenciométer értékcsokkentés
- Nyomdégombos start / stop engedélyezés esetén stop

4 - Kijelzés tzemmodban mennyiségek kozotti lapozas felfelé
- Programozas lizemmaodban a menipontok kézotti lapozas felfelé
- Paraméter allitasnal érték ndvelése, vagy valasztokapcsolok kézotti lapozas felfelé
- Kezelés lizemmaodban motorpotenciométer értékndvelés
- Nyombégombos start / stop engedélyezés esetén start

% (Elfogad) - Programozas Gzemmaodban paraméter allitds megkezdése
- Paraméter allitasnal helyiérték Iéptetés jobbra
- Ismételt megnyomasaval paraméter mentés (amig villog a kurzor)
- Hiba esetén nyugtazas

-8-



VEID - YLD - YHD pROGRAMOZASI KEZIKONYV

e Programozas (kezel6i terminallal és beallité terminallal)
e A programozas menete

< (Kilép) - Kilépés kijelzés tzemmodbdl programozas tzemmaodba
A\ & - Meniipontok kozétti lapozas
% (Elfogad) - Paraméter allitds megkezdése

<4 VAP - Paraméter allitas

% (Elfogad) - Ismételt megnyomasaval paraméter mentés (amig villog a kurzor)
vagy
<+ (Kilép) - Ismételt megnyomasaval mentés nélkili kilépés paraméterallitasbdl (amig villog a kurzor)




Amit a berendezés, és a program szolgaltatasairdl tudni kell

A paraméterek valtoztatasa esetén sziilkséges a programozo, vagy kezeldi terminal (frekvenciavaltéba beépitett,
vagy kilénalloé egység), vagy a beallité terminal (frekvenciavaltdba beépitett)

Valamely mennyiség folyamatos figyelemmel kisérése miatt kijelz6 hasznalata lehet sziikséges.
Néhany beépithetb opcié (V3D , VLD és VHD tipusok szerint valtozo!):

PID bévités, vagy egyeb visszajelzések miatt + relé beépités

Digitalis bemenetek + beépités

analog kimenet

Fordulatszam ellenérzésre vagy pozicié szabalyozasra IFA fogadas beépitése
CAN busz kapcsolat (pl. mester / szolga )

2. RS 485 soros vonal tavvezérléshez.

A szolgéltatdsoknak az a célja, hogy a lehetd legszélesebb kérben lehessen a berendezést alkalmazni.
Az analog és digitalis be- és kimenetek, relék a bonyolultabb vezérlési, szabalyozasi feladatokat segitik.

Néhany programozasi lehetéség (V3D, VLD és VHD tipusok szerint valtozod!):

maximum 15 lépcsés folyamat beprogramozhatésaga (akar minden paramétertablazatban mas),
tetsz8leges fel és lefutasi id6k, frekvenciak, szabalyozasi paraméterek, id6tartamok stb,

maximum 3 féle digitalis visszajelzés a frekvenciavaltd belsé allapotairdl. (optocsatolokon vagy reléken),
ketté szabadon programozhaté analég kimeneti visszajelzés,

ketté6 (VLD és VHD esetén maximum négy) szabadon programozhatd analég bemeneti jel vezérlésre,
vagy szabalyozéasi feladatokra, (vezérlés vagy szabalyozas alapjel, szabalyozas ellen6rzé jel, alapjelet
modositd jel), programozhaté potenciométer (normal, el8jeles, stoppal, stb), fesziltség, és aram
bemenetek tetszéleges hatarérték megvalasztasokkal,

,SOgdrbe szerinti lagy inditas, leallitas (anyagmozgatasi, személyszallitasi feladatokhoz),

id6zitési funkciok. (a digitalis kimenetekre programozhatdk), késleltethetd inditasok, leallitasok,
mikodtetési id6tartam allithatosag,

szamlalasi funkciok (digitalis bemenetekkel aktivalhatok, vagy program csoport ciklusszamlalo),
darabszamlalas, vagy értékétél figgé mikddtetés (lefelé szamlalas, és ,,00esetén stop)

tébbfunkcios kijelzés (szabadon valaszthato kijelzett mennyiségek)

fébb paraméterek modosithatésaga analég bemenetrdl (pl.: felfutasi id6, maximalis frekvencia, stb),
tébb motoros (egy szabalyozott, €s maximum harom fixen kapcsolhatd) szabalyozasi feladatok,
a hajtott tengely (nem feltétlendl a motor tengely) fordulatszam ellenérzd jelének fogadasa (IFA),
fordulatszdm szabalyozési feladatok,

pozicio szabalyozasi feladatok,

nyomaték szabalyozasi feladatok,

mester/szolga feladatok,

szinkron rendszerek, IFA alapjel fogadasaval is,

korrekt motorvédelem a beallitott motorparaméterek alapjan,

automatikus hibanyugtazas (felligyelet nélkuli berendezéseknél elényds, mert djra tud indulni!),
kitilthato rezonanciafrekvenciak,

igényekhez alakithato fesziltség / frekvencia karakterisztikak (pl.specialis motorok miatt),
idéponthoz kotdtt, sorszamozott hibanaplézas (256 hiba tarolhatd, megtekinthetd),

szamitégépes csatlakozasi lehetéség (lekérdezés, programok szerkesztése, adatfeldolgozas),
stb.
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Amit a programvaltozatokroél tudni kell

A folyamatos programbdvités, valamint a felhasznalok igényeinek kielégitése miatt a

programvaltoztatads jogat fenntartjuk!
A programverzidk a gépkdnyvben és a frekvenciavalté 11. Rendszer menuljében jelezve vannak. (pl. 8.07.3)
A kompatibilitds meg8érzése miatt a verziészam jelentésérél a kdvetkezbéket kell tudni:

= Az els6 szam megegyezése esetén a berendezések teljesen kompatibilisek.
(hasonléan mikddnek, egymassal felcserélhetdk, egymassal igény esetén dsszekothetdk).

= Atizedespont utan all6 szam minél nagyobb, annal bévebbek a lehetéségei az adott programnak.
= Segédletnek olyan leirast kell hasznalni, melynek verzibszama megegyezik a berendezés
verzioszamaval!

A Tisztazatlan kérdésekben ki kell kérni a gyarto véleményét!

Tudnivalok a programfrissitésrél

= A gyart6 minden felhasznaldnak téritésmentesen biztositia a legujabb programvaliozatot, de a
berendezést a gyarto telephelyére be kell szallitani! A program lecserélése megvarhato!

= A felhasznalé kérheti, hogy a berendezés programja a mikddés helyszinén legyen frissitve, mert
termeléskiesés (vagy egyéb okok) miatt nem lehet azt elszallitani.

A programfrissités ebben az esetben is téritésmentes, de a kiszallasi koltség a felhasznalot terheli!

Programozas menete

A feladat meghatarozasa utan a programozast az alabbi séma szerint kell elkezdeni.

UZEMMOD
vezérlés szabalyozas
(gyari)
Y \ 4
Alapjel forras Alapjel forras
kivalasztasa kivalasztasa
(gyari: An. BE1 - potenciométer) ¢
l Ellenérzé jel forras
Logikai vezériések kivalasztasa
forrasanak kivalasztasa ¢
(gyari: sorkapocs, pl. start, irany) Szabalyozas paramétereinek
beallitasa
A4
Inditasi / leallitasi ¢
jellemzék bedllitasa Logikai vezérlések
(gyari: Tfel=5s, Tle=5s, stb.) forrasanak kivalasztasa
beallitasa jellemzdk beallitasa
(pl. Pn, Un, In, stb.)) ¢
Motor paraméterek
A4 e
bedllitasa

Egyéb paraméterek
beallitasa v
(pl. kijelzés, stb.)

Egyéb paraméterek
beallitasa

Y ¢
Javasolt mentés

Javasolt mentés

(pl. Meméria 1, Terminal 1, stb.)
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» TOMORITETT MENURENDSZER

0 - Gyors beallitas

4 - Bemenetek

10 - Kijelzések

N4

[ 6-17 Imagn. kit.

I 10-12 nagy karakter

L2

[0-1 felfutasi ids | [4-1 analog bemenet 1. | folytatas [10-1 1. sor |
|02Ift"'d" L I M |6—12nmax H
-2 elutasi 190 I |4—4 analdg bemenet 4. I - x I 10-4 4. sor l
I 0-3 névleges aram I z I 613 Reatator L
7 |4—8 logikai vezérlések forrasa I — x I 10-7 termelékenység 1. |
IO Y imali I |6-14 Lszoras T
= memare T |4-9 logikai paraméterek I - k2 - + -
y — T |6—15 Imagn. kor. I 10-10 termelékenység 4. |
IO 5 f minimalis I l4 0 o Start I T
— z X T |6—16 llin. magn. I 10-11 egyedi mértékegység |
|0—6 U inditd I — ¥
|4-11 digitalis bemenet 1. I |
|

1 - Miikodésmod [ 4-18 digitalis bemenet 8. | | 6-18 Rrotor kor. | 10-13 fogyasztas tériés
L2 L2
| 1-1 vezérigs alapjel [ 4-21 virtualis bemenet 1. | [ 6-19 névl. ind. idé
v i k2
I 1-2 szabalyozas alapjel — 2 |6-20 | szabalyoz6
7 |4-23 virtualis bemenet 3. I T 11 - Rend
[1-3 kivalasztas x [ 6-22 n szabalyozé - hendszer
T | 4-30 szolga param. I -
I 1-5 vezérlés ,* |6-23 mezdgyengités I 11-1 paraméterek
I [ 4-31 IFA parameéterek | I : v
[ 1-6 szabalyozas | 6-26 Rrotor adapt. [ 114 makrok .
3 2

I 1-7 ellendérzés

| 1-8 medositas

[ 1-10 PID kivalasztas
2

5 Kimenetek

I 6-27 szink. offsz.

| 11-5 taviranyitas

v

[ 6-28 mod

3 - Ledllasok

| 11-6 modulacio
L2

I 11-7 szlip kompenzacié
v

|
|
|
|
|
| 11-8 kimenet |
|
|
|
|
|

| 8-6 tiltott savok

| 11-24 naplé tériés
L2

| 11-25 jelszo adas
v

| 1-11 PID 1 adatai —
: |5-1 analdg kimenet 1. I Y
v I 11-9 nyelv
| 1-14 PID 4 adatai | [ 5-2 analog kimenet 2. | m | ¥
2 11-10 CAN busz
[5-11 digitalis kimenet 1. | [ 7-1 tipus karakteriszt. | | 2
ez T 11-12 terminal funkcio
2 - Inditasok — [7-2 U modositasok | :
- —— | 5-13 digitalis kimenet 3. I L2 I 11-13 automatikus hiba nyugtazas
I 21 normal felfutdsi id8 I I 7-3 tetszbleges U/f jelleggorbe | Y
v i
5-16 id6zitd 1. - 5 5
I 2-2 felfutas modja I | : I I 11-14 esemény rr:entes
¥ ¥ CSAK OLVASHATO
I 2-3 toréspontos felfutas param. I | 5-18 id6zitd 3. I — *
3 e I 11-18 gyartasi szam |
| 2-4 s gorbe | [ 5-21 komparator 1. | — ¥
T 8 - Frekvenciak | 11-19 szoftver verzioszam |
[ 2-5 start tiltas | — T
| 7 I | 5-23 komparatorf. | [81  maximalis | CSAK JELSZOVAi_ MODOSITHATO
2-6 iranyvaltas tiltas — k2 11-20 datum
3 [5-26 id6szak 1. | [ 8-2 f minimalis | I T |
I 2-7 visszaindulas I H ¥ I 11-21 aramok |
3 [5-25 iagszak 3 | [ 8-3 frekvencia tiltasi hatar | T
[ 2-8 indulas modja | — S— [1122 fesziiltsegek |
i — L2 | 5.29 PID bévités I I 8-4 kuszas elére | v
| 2-9 fék lazitas | o k2 | | 11-23 specialis adatok |
-5 kiiszas hatra T
£ |

[ 3-1 normal lefutasi ids |
3 I 11-27 jelszavas meni
|3-3 téréspontos lefutas param. I |6-1 névleges teljesitmény I 9- Programok
L2 v
| 3-5 megallas modja | [ 6-2 névieges fesziiltség | [ 9-1 szamlals 1. | 12 - Események
I 3-6 normal fék adatai I | 6-3 névleges frekvencia I — - -
7 3 I 9-3 szamlalo 3. | A naplézott es?ryenyek
I 3-7 kiporgés ideje I | 6-4 névleges aram I 2 détumho; kototten
porg J* g I 9-10 progr. aktivalas | ellendrizhetdk
I 3-8 DC fékezés adatai I | 6-5 névleges fordulatszam I *
T T |9-11 program 1. |
| 3-9 ellenaliasfek adatai | [ 6-6 hiites modja | ;
- *, - — = I 9-25 program 15. |
I 3-10 Udc tartas mértéke I | 6-7 korlatozas I
- - * - —_— I 9-26 szekvencia 1. | -
I 3-11 fék meghuzas I | 6-9 billenés gatlas I i A naplézott hibak
2 2 datumhoz kétotten
I 3-12 Udc szirés I | 6-10 teszt I I 9-28 szekvencia 3. | ellenérizheték

-12 -




VEID - YLD - YHD pROGRAMOZASI KEZIKONYV

» 0. GYORS MENU

Ezzel a menivel lehetéség van a felhasznalé altal gyakran moédositott paraméterek egy helyen torténé
beéllitasara. Az itt szerepld paraméterek a sajat menujiukben is allithatok!

Menl sorszama ——>»

(0)

<—— Berendezés azonosité (1)
<—— Paraméter sorszama (-1-)

Aktualis menu
(2-1-1)

— ]
<«—— Allitandé paraméter

(5.0s)

A paraméterek szama maximum 15 lehet! Ennek két oka van:

= A gyors meniben ne lehessen sok paraméter, mert gatolja a valéban gyors beallitast.
= A kezel6i terminal (2x16 karakteres kijelzd + 4 nyomégomb) nem helyettesitheti a programozé terminalt
(4x16 karakteres kijelz6 + 11 nyomoégomb), de ennyi paramétert még kényelmesen lehet vele

programozni.
Ezzel a kijelzési képpel a gyors meni paraméterei beazonosithatéak, mert a sajat szamukkal keriilnek kijelzésre:
2-1-1 vezérlés Tfel: 2 Inditasok

1 felfutasiidd

1 vezérlés Tfel: 50s

Paraméterek bevitele a gyors meniibe
Programozas lGzemmodban minden paraméter a # nyomégomb segitségével felveheté a gyors menibe,
tetsz6leges sorrendben. A felvett allapotot a fémenii sorszama utani ,+QOjelzi. Azok a paraméterek, amelyek mar a

gyors menu reszei, igy jelolédnek. Egy paraméter csak egyszer szerepelhet a gyors meniben! Ha nem jelenik
meg a ,+0Oel akkor betelt a gyors mend.

A A paraméterek be-, és kivitele akkor vonatkozik a gyors menire, ha a 11-4-2 valtoztatas meniiben a gyors
menu van kijelélve (ez az alap allapot).

Paraméterek kivétele a gyors meniibél

Programozas lizemmdédban minden paraméter, amelyik a gyors menii része, azaz a fémenii sorszama utan ,+Qel
van, a € nyomogomb segitségével kivehet6 a gyors meniibdl. Ez megvaldsithatdé az aktualis paraméter
meniben, de a gyors meniben is. A gyors meniben térténd paraméter kivételhez a < nyomogomb

nyomvatartasa mellett az ,ElfogadOgomb megnyomasa is sziikséges.
Paraméter kivétel utan a gyors meni automatikusan Ujraszamozodik.

¢ A gyors meni gyari beallitasa

Almeni

Magyarazat, tovabbi almeniik

Ertékek

Alapbeallitas

Egység

-1- paraméter Toréspont nélkili linearis felfutas ideje vezérlés | 0,05 - 3276,7 5,00 S
211 Uzemmaodban.

vezérlés Tfel: (fmax elérési ideje 0-rél indulva)

-2- paraméter Toréspont nélkiili linearis lefutas ideje vezérlés | 0,05 - 3276,7 5,00 S
311 Uzemmaodban.

vezérlés Tle: (f = 0 elérési ideje fmax-rdl indulva)

-3- paraméter A tartésan megengedhetd motor aram. Ennek az | 0,5 - tipusfiggd | tipusfiiggd A
6-4 aramnak a nyomatékkorlattal korrigalt értéke tud

motor In: maximum kialakulni.

-4- paraméter fmax maximalis frekvencia. 0,1-1000,0 50,0 Hz
8-1 Ha a frekvencia alapjel magasabbra van Aallitva

f maximalis: akkor is az fmax fog érvényesiini!

-5- paraméter fmin minimalis frekvencia. 0,1-1000,0 1,0 Hz
8-2 Ha a frekvencia alapjel alacsonyabbra van allitva,

f minimalis: akkor is az fmin fog érvényesduini!

-6- paraméter A kezdeti fluxus biztositasahoz, start utan az all6 | 0,0 - tipusfiggd | tipusfiiggd Vv
7-21 motorra kiadandoé indit6 feszlltség.

U indito:
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» 1. MUKODESMOD MENU

A frekvenciavaltod feladatanak elvégzéséhez sziikséges mikodési paraméterek allithatd be ebbe a meniben.

Itt adhaté meg alapjel, vezérlés vagy szabalyozas Uzemmoddban mikddjon-e a készulék. Az Uzemmodddal
kapcsolatos beallitasok ugy, mint az alapjel forrasa, nagysaganak és valtozasi meredekségének korlatozasa.

Az alapjel kijelzéssel kapcsolatos beallitdsok. Az ellen6rzd és mébdositd jellel kapcsolatos beallitdsok. Valamit a
PID szabalyoz6 beéllitasai.

Menu sorszama ——»
(1-5-1)

Almeni

Magyarazat, tovabbi almeniik

Ertékek

<—— Berendezés azonositd

(1)

<«—— Allitandé paraméter

(terminal)

Alapbeallitas

Egység

-14 -

11 Ha az alapjel forrasa a terminal, akkor a kimend | 0,1 - 1000,0 1,0 Hz
vezérlés alapjel |frekvencia el6irt értékét jelenti vezerlés esetén.
1-2 Ha az alapjel forrasa a terminal, akkor az alapjel | 0,00 - 100,00 0,00 %
szabalyozas értékét jelenti szabalyozas esetén.
alapjel
1-3 A mikdédésmadd kivalasztasara szolgal. vezérlés vezérlés
kivalasztas szabalyozas
1-5 A vezérlési feladatokhoz hasznalt jellemz&ket lehet beallitani.
vezérlés
1-5-1 vezérlés alapjel forrasa terminal terminal
A vezérlés alapjel forrasanak kivalasztasara | motor pot.meter
CAN
(A vezérlés alapjel bemenet jellemzéit a 4. :zg:gg SE ;
Bemenetek meniben kell beallitani!) °9 '
analég BE 3.
analég BE 4.
IFA 1,2
1-5-3 vezérlés alapjel hatarok
1-5-3-1 maximum 0,1-1000,0 100,0 Hz
1-5-3-2 minimum 0,1-1000,0 0,1 Hz
U/t
Tfel fmax
alapjel fii hajtas /
Q i " h " technoldgia
I Tie fmin
moédositd
jel
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Almenii

Magyarazat, tovabbi almeniik

Ertékek

Alapbeallitas

1-5-6 megfeleltetés 0,00 — 600,00 1,00
1-5-7 dimenzié - frek. Hz
Az alapjel termelési folyamathoz kénnyebben |SZazalek
kdthetd megadéasara és kijelzésére szolgal. darab db
Ha a termék példaul zacskd, darabszama t9meg kg
linedrisan valtozik az alapjellel, és 30 Hz-es tomeg t
alapjel esetén 3 zacsko keszil, akkor a|N0SS$z ~ mm
megfeleltetést 0.1-re, és a dimenziét db-ra hossz m
allitva az 1-1 meniiben a vezérlés alapjel nem | S€P- m/s
Hz-ben lesz kijelezve, hanem db-ban. seb. m/p.
igy a gyartott zacskdk szamanak valtoztatasa se b. km/o
kénnyebben megtehetd, mert a kezelének nem te’rf. !
Y 9 TR ; térf. m3
kell azt frekvencia alapjellé atszamolnia.
fordulat
nyom. bar
nyom. Pa
hém. °C
frek. Hz
egyedi 1
egyedi 2
1-6 A szabalyozasi feladatokhoz hasznalt jellemzdket lehet beallitani.
szabalyozas
1-6-1 szabalyozas alapjel forrasa terminal terminal
A szabalyozas alapjel forrasanak kivalasztasara | Motor pot.meter
szolgél. RS485tav
CAN
(A szabalyozas alapjel bemenet jellemzéit a 4.|analog BE 1.
Bemenetek meniiben kell beallitani!) analog BE 2.
analog BE 3.
analog BE 4.
IFA 1
IFA 2
1-6-2 szabalyozas jellege normal normal
normal: névekvd hibajelhez névekvé frekvencia, |NVerz
inverz: novekvd hibajelhez csdkkend frekvencia elGjeles
tartozik.
el6jeles: normal szabélyozas forgasirany
valtassal
1-6-3 szabalyozas alapjel hatarok
1-6-3-1 maximum 0,00 - 100,00 100,00 %
1-6-3-2 minimum 0,00 - 100,00 0,00 %
1-6-4 szabalyozas alapjel beallasi idék
1-6-4-1 felfutas 0,00 - 500,00 0,00
1-6-4-2 lefutas 0,00 - 500,00 0,00
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Almenii

Ertékek

Magyarazat, tovabbi almeniik

1-6-5 szabalyozas start / stop

Alapbeallitas

Egység

szabdlyozas Uzemben ha a frekvenciavalté tartésan fmin frekvencia kbézelében egy megadott
hiszterézisen beliil (izemel, mekkora idékorltozas utdn okozzon ez ,varakozoOallapotot, és
mekkora hibajel esetén induljon Ujra a szabalyozas.

(pl. szivattyu tartésan nem szallit, felesleges az Uizemeltetése!)

1-6-5-1 id6korlatozas N N s
,NObedllitasa esetén nincs korlatozva az 0,1 -3000,0
fmin-en Gzemelés ideje.
1-6-5-2 start hibajel 0,00 - 100,00 1,00 %
Ekkora hibajelnél megszinik a
,varakozoQlizemmad.
1-6-5-3 hiszterézis 0,0-100,0 2,0 Hz
Ha ebben a savban van a frekvencia a
minimalis frekvencia fol6tt, beindul az
id6korlatozas, ha aktiv.
1-6-6 megfeleltetés 0,00 - 600,00 1,00
1-6-7 dimenzié - szazalék
Az alapjel termelési folyamathoz kénnyebben |SZazalek
kotheté megadasara és kijelzésére szolgal. | darab db
Példaul egy nyomdaban siritett levegét allitanak | OMeg kg
el6 a gépek szamara kompresszorral. tomeg  t
A slritett levegd nyomésat egy tavadoval mérik hossz mm
és erre a nyomasra szabalyoznak. hossz ~ m
Ha a 100 %-os alapjel megfelel 20 bar seb. m/s
nyomasnak, akkor a megfeleltetést 0.2-re és a seb. m/p,
dimenziét bar-ra allitva az 1-2 menlben a s’eb. km/6
. . : o térf. |
szabalyozas alapjel nem %-ban, hanem bar-ban trf m3
lesz kijelezve. .
fordulat
nyom. bar
nyom. Pa
hém. °C
frek.Hz
egyedi 1
egyedi 2
1-7 A szabalyozasi feladatokhoz hasznalt ellenérzéjel bemenet forrasat lehet kijeldini.
ellenérzés (A bemenet jellemzdit a 4. Bemenetek menuben kell beallitanil)
1-7-1 ellenérzb jel forrasa nyomatek analég BE 2.
Nyomaték szabalyozasnal a motorparaméterek | @nalog BE 1.
az iranyadok! (6. Motor ment). analc’>g BE 2.
A kimeneti frekvencia ,00és fmax kdzétt ugy all analc?g BE 3.
be, hogy a motor a nyomatékanak a szabalyozas | @"al6g BE 4.
alapjellel beallitott szazalékat fejtse ki maximum! | @nalég BE 1-2.
analog BE 3-4.
IFA fordulat
IFA pozicio
IFA nyomaték
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
1-8 A vezérléshez, vagy szabalyozasi feladatokhoz hasznélt alapjelet modositd jel jellemzéit lehet
modositas beallitani.
1-8-1 modosito jel forrasa N_ o N
A ,NCesetén nincs modositas digitalis BE
PID bévit6
analég BE 1.
analég BE 2.
analég BE 3.
analég BE 4.
motor pot.méter
1-8-2 modositas jellege normal normal
inverz

Normal, vagy inverz, attél figgéen, hogy névekvd
(vagy aktiv) modositd jelhez alapjel ndvekedés,
vagy csokkenés tartozik.

1-8-3 csoOkkentés 0,00 - 100,00 5,00 %
A moddosité jel minimuménal ilyen mértéki
abszolut csokkentést hajt végre. Példaul analég
bemenetrdl kapott mddosité jel esetén, az analdg
bemenet minimalis értéke mekkora csokkentést
jelentsen.

1-8-4 novelés 0,00 - 100,00 5,00 %
A mobdositd jel maximumanal ilyen mértéki
abszolut névelést hajt végre.

1-8-5 diszkrét érték 0,00 - 100,00 0,00 %
Aktiv Digitdlis BE1. — BE8. vagy PID bédvitd
esetén hasznédlhaté. Egy aktiv bemenet mekkora
abszolut valtoztatast jelentsen.

A moédosité jel feladata:

Vezérlésnél a modositd jel feladata, hogy kiilsé analdg jel, vagy a Digitalis bemenet segitségével korrigalhatod
legyen az alapjel, ha sziikséges! (pl. nappali és éjszakai Uizem valtasa.)

A médositott vezérlés alapjel elméletileg fmin. és fmax. kz6tt valtozhat.

1%-0s modositas azt jelenti, hogy az alapjel értéke fmax./100-al médosul.

Szabalyozasnal a modosito jel feladata, hogy kétkoéros szabalyozast is meg lehessen valdsitani, vagy a Digitalis
bemenetekrdl, vagy PID bdvitésnél korrigalhatd legyen a szabalyozas alapjel, ha sziikséges.

(pl. paratartalom fligg6 h6mérsékletszabalyozas, vagy h6mérsékletfiggh nyoméasszabalyozas,
PID bévitéses eset, ha valtozik a szivattyuk szama valtoztatni kell az alapjelet, stb.)

A modositott szabalyozas alapjel elméletileg 0 és 100% kozott valtozhat, de a beallitott minimalis és maximalis
szabalyozas alapjel korlatokat nem lépheti at!

Digitélis bemenet esetén a médositési % az 1-8-5 pontban megadott érték, minden + bemenetnél!

PID bévités esetén is a modositasi % az 1-8-5 pontban megadott érték, minden + bekapcsolt egységnél!
(a PID bdvitéses mddositas csak szabalyozas izemben értelmezhetd!)

Analég bemenet esetén a modositasi % relativ nagysaga és elbjele a modositd jel alaphelyzetéhez képest
értendd. (pl. 70%-os bemeneti jelet alaphelyzetnek valasztva ez +30%, és -70% kozott valtozhat).

Analdg bemenet esetén a modosito jel a kbvetkezd dsszefliggés szerint tudja valtoztatni az alapjelet:
moédositott alapjel [%] = alapjel [%] - csokkentés [%] + mobdositéjel [%] x K
K = csokkentés [%] + novelés [%]
,KQOaz analég bemeneteknél hasznalt médositasi korrekcid (1-8-3 és 1-8-4 menii).
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
1-10 A mindenkori PID paraméter készlet kivalasztédsara szolgal.
PID kivalasztas
1-10-1 Aktivalt PID PID1 PID1
szabélyozas Uzemmodban ez a PID paraméter PID2
beallitas lesz érvényes. PID3
PID4
frekv. figgé
1-10-2 PID atkapcsolasi pontok
Frekvenciafiiggé kivalasztas esetén a PID szabalyozék atkapcsolasi frekvenciai. Az atkapcsolas
hiszterézissel valésul meg az esetleges lengések elkerilésére.
1-10-2-1 PID 2-re atkapcsolas 0,1-1000,0 20,0 Hz
1-10-2-2 PID 3-re atkapcsolas 0,1-1000,0 30,0 Hz
1-10-2-3 PID 4-re atkapcsolas 0,1-1000,0 40,0 Hz
1-10-2-4 Hiszterézis 0,0-10,0 1,0 Hz
111 A szabalyozasi paraméterek beallitdsara szolgal. )
PID 1 adatai (Aranyos szabalyozast lehet megvaldsitani, ha Ti -re ,NOvan programozva!)
1-11-1 Ap 0,00 - 19,00 0,50
aranyos erf@sités
1-11-2 Ti N 1000 ms
integralasi idé 1-20000
1-11-3 Td 10 - 20000 10 ms
differencialasi id
1-11-4 Ad 0,00 -9,99 0,00
diff. tag tulvezérlési tényezd
112 A masodik PID szabalyozo6 adatokat lehet beallitani.
PID 2 adatai (a beallitdsa megegyezik az 1-11 PID 1 adatai beallitédsaival)
113 A harmadik PID szabalyozé adatokat lehet beallitani.
PID 3 adatai (a beallitdsa megegyezik az 1-11 PID 1 adatai beallitédsaival)
114 A negyedik PID szabalyoz6 adatokat lehet beallitani.
PID 4 adatai (a beadllitdsa megegyezik az 1-11 PID 1 adatai beallitasaival)
P Trel f max
alapjel +_ hibajel o (fp + fii hajtas /
X S | L"’ Y'Y +f D. "/ > tech:lolégia
— Tie f min ¢
' érzékeld
modositd 7
jel | Szabalyozas tipusa:
-Pl:  (Ad=0)
-PD: (Ti=N)
D -P:  (Ad=0, Ti=N)
-I: (Ad=0, Ap=0)

K - PID: (Egyébként)

ellendrzé jel

e A paraméterek értelmezése
1 i 0,
‘ ) Hibajel [%] A

P: fo = fmin+ (froax — frnin 100 b

ax
H H 0,
I: f megvaltoztatasa T, id6 alatt: Af, = (fmaX - fmin)-m%ecl)[/(’]
Hibajel [%
_ fmin)',IJT[O] -Ap
Amely a hiba fennmaradasa mellett Ty id6allandéval tart a nullahoz.

D: A hiba keletkezésének pillanataban: fy = (f,y
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Magyarazatok a PID szabalyozasokhoz

A frekvenciavalté PID paramétereinek hasznalataval lehetévé valik értéktartd és kovetd szabalyozasok igényes,
de egyszer(i megvalédsitasa.

A szabalyozasi folyamatban bekdvetkezett hibajel hatdsara a P, | és D tagok mddositjak a kimeneti frekvenciat,
hogy csékkenjen a hibajel!

- fmin )+ fmin

H 1 0,
Szabalyozéstechnikai kizelités: f = [ Ap +—+ A -—10_|. Hibajel ] ¢
STi 1+ STd 100

Hibajel = szabalyozas alapjel - ellen6rzé jel

A paraméterek hatasa a hibajel nagysagatdl, és eldjelétél fligg. Természetesen minden hatas el6jelesen értendé!
A hatas (frekvencia novelés, csokkentés), mindig a hibajel abszolut értékének csokkentése iranyaba kell, hogy
mutasson! Ezt a szabalyozas jellegének (normal, inverz) kivalasztasakor (1-6-2 menu) kell eldonteni!

Fordulatszam szabalyozas, és pozicidé szabalyozas esetén az IFA helyes bedllitasa fontos! Ez vonatkozik az IFA
jellemzdékre, és a bekotésre is! Ha az IFA nem a motor tengelyfordulatat méri, hanem valamilyen csokkentett,
(vagy novelt) fordulatot, akkor az IFA osztasba a mdédositott értéket kell beirni.
(pl.: 1:50 lassito attételnél ha az IFA osztasa 2000, akkor a beirando érték 40.)

Pozicidszabalyozas esetén a PID paraméterek kozil az integrald tag (l) a feladat jellege miatt nincs hasznalva!l
Specialis PD szabalyozas van megvalositva!l

Nyomaték szabalyozasnal a normal kivalasztasa motoros (hajtd), mig az inverz kivalasztasa generatoros (fékez6)
nyomaték szabalyozast jelent!

A frekvencia valtozasat a szabalyozas felfutasi id6 (2-1-2 menii), szabalyozas lefutasi id6 (3-1-2 menii) frekvencia
meredekség-korlatozas is befolyasolja! Ezek a mikddtetett rendszeren megengedhetd leggyorsabb valtozasi
meredekségeket jelentik, a PID paraméterektél fliggetlenal!

A normal felfutasi, és lefutasi id6k szabalyozasban hatastalanok, de stop esetén a ledllas a vezérlés lefutasi idd
szerint (3-1-1 menii), és a leallds madja szerint torténik!
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e Szabalyozasi példa

Hibajel
J A PID paraméterek Dbeallitasanal fokozott
figyelemmel kell eljarni, mert a szabalyozas

jésaga a beallitastol fugg!

A paraméterek beallitasa elétt tisztazni kell, hogy
a feladat aranyos szabalyozast, esetleg PI
szabélyozast, vagy ténylegesen PID szabalyo-
zast igényel-e?

t1 t A kimeneti frekvencia (f) abszolut korlatozésa a
szabélyozéba van épitve, igy a korlat elérésekor
nem kell az | tag elintegralédasatél tartani!

P A kimeneti frekvencia (f) fel-lefutasi meredekség
korlatozasa a szabalyozotol fuggetlen. Rosszul
f1 megvalasztott paraméterek (pl. nagy lefutasi id6
és kis integralasi id6) a szabalyozo
elintegralédasat, igy tullendulést okozhat.

h1

fP1 = fmin +(fmax _fmin)'m'AP

o Néhany ajanlas:

P (aranyos) szabalyozast egyszer( szabalyozasi
t1 t feladatokhoz (pl. folyadék szint szabalyozésa)
célszerl hasznalni.

A bedllas igy a leggyorsabb, és nincs
| lengéshajlam.

L A szabalyozas minimalis hibaval dolgozik (a
hibajellel aranyos szabalyozas miatt), de ez
Mot ezeknél a felhasznalasoknal nem lényeges.

(Ti=N, Ad=0)

fi1= (fmax _fmin)'m'ﬁ
Pl szabalyozast lehet haszndlni viszonylag nagy
t1 t id6allandéju szabalyozasi feladatoknal.

(pl. nyomasszabalyozas szivattyukkal, vagy
hémérsékletszabalyozas ventilatorokkal stb.)
(Ad=0)

D PID szabalyozast kell hasznalni gyors
£ ) h1 szabdlyozasok esetén
—f. )

A
mn’"100 " ° (pl. fordulatszam-szabalyozas).

f,0 f,0 = (f

max

Az Ad, és Td beallitasanal nagyon tgyelni kell,
hogy elkerilheték legyenek a lengések, de a
szabalyozas gyors maradjon!A
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» 2. INDITASOK MENU

A frekvenciavaltoval mikodtetett motor inditasaval kapcsolatos beallitasokat tartalmazza ez a meniipont.

Itt adhatd meg az Gzemmodoknak megfeleld felfutasi meredekség korlat és annak vonatkoztatasa, a téréspontos
felfutas beallitasai, valamint az S goérbe adatai, amelyek nem csak az inditasra, hanem a motor gyorsitasara is
vonatkoznak.

Itt allithatéak be tovabba kilonbozé tiltasok, fesziltség kimaradas esetén a visszaindulas, valamint a mechanikus
fékhez kapcsolodé bedllitas.

v A paraméter a gyors
menu része

(+)

<«—— Berendezés azonositd
Menu sorszama ——» (1)
(2-1-1)

<«—— Allitandé paraméter
(5.00s)

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység

21 Vezérlésben is és szabalyozasban is a frekvencia felfutasanak meredekség korlatozasat jelenti.
normal felfutasi
idé
2-1-1 vezérlés Tfel 0,05 - 3276,7 5,00 s
2-1-2 szabalyozas Tfel 0,05 - 3276,7 5,00 s
2-1-3 vonatkoztatas f max. f max.
f névl.

A fel és lefutasi id6 mire vonatkozzon.
(fnevl kivalasztasa esetén fmax valtoztatasakor a
fel- és lefutasi meredekség nem valtozik.)

e Felfutasi, és lefutasi idok értelmezése

Ha a fel, lefutasi id6k fmax-hoz vannak rendelve (gyari beallitas) (a beallitott Tfel, Tle id6k 0 Hz és fmax. kdzott
értendok), de lehetdség van a fel, lefutasi id6ket a motor névleges frekvenciajahoz is rendelni (2-1-3 menuben).

Egy adott frekvenciahoz tartozo tényleges fel, és lefutasi idék (tfel, tle) kiszamithatok.
f [HZ] 1 tfel = f / fmax : Tfel

start

fmax

falapjel / -
f

Tfel
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Almenii

2-2
felfutas modja

Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
Toréspont nélkdli (normal), vagy toéréspontos | normal normal
felfutast lehet valasztani. toréspontos

2-3
toréspontos
felfutas
paraméterei

Az id6tartam a megel6z6 frekvenciar6l a megadott frekvenciara torténd felfutas ideje.
A karakterisztika indulé pontja 0 Hz. Ha az utolsé frekvencia (f4) kisebb mint fmax, akkor az f4 és
fmax kozott a normal felfutasi meredekség érvényesil. A felfutas linearis szakaszokbdl all.
Ha a megadott frekvencia kisebb mint az el6z8, a program nem veszi figyelembe!

2-3-1 elso toréspont (OHz > f1)
2-3-1-1 id6tartam 0,01 - 300,00 1,00 s
2-3-1-2 frekvencia 0,1-1000,0 1,0 Hz

2-3-2 masodik téoréspont (f1 > f2)

(a beallitasa megegyezik a 2-3-1 elsd toréspont beallitasaival)

2-3-3 harmadik téréspont (f2 > f3)

(a beallitasa megegyezik a 2-3-1 els6 toréspont bedllitasaival)

2-3-4 negyedik toréspont  (f3 > f4)

(a beallitasa megegyezik a 2-3-1 elsd toréspont beallitasaival)

e Toéréspontos felfutas értelmezése (a téréspontos lefutas hasonléan értelmezheté)

/

start

falapjel

f4

f3
f2

1

\4

t1 t2 t3 t4 T

f4 feletti frekvenciakon az alapbeallitas szerinti —T
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Almenii

Ertékek

2-4
S gorbe

Magyarazat, tovabbi almeniik

A felfutas torespontjaiban az atmenetek JagyOmegvaldsitasat jelenti, idétartamban kifejezve.
Az ,SOgbérbe a normal felfutas kezd® és végpontjaban, téréspontos felfutas esetén az 6sszes

téréspontban kifejti hatasat.

Alapbeallitas

Ha nincs ,SOgdrbe programozva akkor az atmenetek jelalakja ,sarkosO

Egység

2-4-2 atallasi idé

Ennyi id6 telik el az egyik meredekségrél a

N: az atmenetek jellege ,sarkosO

N
0,01-10,00

N

e ,S” gbrbe hatasa (fel, és lefutasnal azonos)

A fel, és lefutas ideje az atallasi idével meghosszabbodik. Az atallas egyik meredekségrél a masikra térések

nélkul, fokozatosan valésul meg. A fel, és lefutds meredeksége az egyenes szakaszokon nem valtozik!

Tdéréspontos fel, és lefutasnal minden téréspontban kifejti hatasat!

f[HZ] f[Hz] 1
atallasi idé atallasi id6
falapjel f:alapjel
foor e f -
atallasi id6 t atallasi id6 t
Tfel Tfel
2-5 Fesziltség ala helyezés, vagy stop, kipdrgés|nem nem
start tiltas parancs utadn a készllék start kapcsolé bemenet | igen
hasznalata (sorkapocs) esetén csak akkor indul,
ha el6tte a bemenet stopban volt!
2-6 igen vélasztasa esetén az iranyvaltds funkcio | nem nem
iranyvaltas hatastalan, fuggetlentl a forrasatol. igen
tiltas (terminal, sorkapocs stb.)
(Csak az ,eléreGrany érvényesiil.)
Ha hatra iranyban kapcsoljuk be az iranyvaltas
tiltast, a keészulék az aktudlis le-, és felfutasi
idé6knek megfeleléen attér az ,eléreQranyra.
2-7 Roévid ideji feszlliség kimaradaskor van jelentésége start nyomégomb, vagy terminal start

visszaindulas

hasznalata esetén:

Ha a készulék impulzus startban volt és halézat kimaradas kovetkezett be, majd az Ujraindulasi
idén belll ismételt bekapcsolas torténik, akkor a készilék automatikusan startot ad. ,NO
bedllitasa, vagy 2-5 start tiltas esetén a visszaindulas tiltott. Hasznalatat balesetvédelmi

szempontbdl is alaposan at kell gondolni!

2-7-2 ido6 N N s
1-60
2-8 normal: start utan 0 Hz-rél indul el normal normal
indulas maédja repuld: megkeresi a forgd motor miikddéséhez | repuld
szukséges frekvenciat.
Roévid fesziiltség kimaradas esetén, féleg nagy
lenditétdmeg forgatasakor elényds a ,repil6Q
mert a terhelést nem kell megallitani és allo
allapotbdl gjrainditani.
2-9 Motor inditaskor az itt beallitott ideig all6|0,00 - 30,00 0,00 S
fék lazitas nyomatékot ad a motorra, id6t adva az esetleges

mechanikus fék oldasara.
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» 3. LEALLASOK MENU

A motor leallitasaval kapcsolatos paraméterek adhatéak meg ebben a mentiben.

Az inditasok meniih6z hasonléan megadhat6 a lefutasi meredekség korlatozas, a téréspontos lefutas. Ezek az
adatok a motor lassitaséara is vonatkoznak.

Ebben a meniiben lehet tovabba a leallashoz, fékhez, kiporgéshez tartozé beallitasokat valtoztatni.

<—— Berendezés azonosito

Menil sorszama ——» (1)

(3-9-3)

A paraméter nem
egyezik mega ——
gyari beallitassal

<«—— Allitandé paraméter
(200W)

(-)
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
31 Vezérlésben is és szabalyozasban is a frekvencia lefutasanak meredekség korlatozasat jelenti.
normal lefutasi | (Stop esetén szabalyozas lizemben is a vezérlés lefutasi ideje érvényesiil.
idé (0 Hz elérési ideje fmax-rdl ill. fnevl.-rél indulva)
3-1-1 vezérlés Tle 0,05 - 3276,7 5,00
3-1-2 szabalyozas Tle 0,05 - 3276,7 5,00

e Felfutasi, és lefutasi idok értelmezése

Ha a fel, lefutasi id6k fmax-hoz vannak rendelve (gyari beallitas) (a beallitott Tfel, Tle id6k 0 Hz és fmax. k6zott
értendok), de lehetdség van a fel, lefutasi id6ket a motor névleges frekvenciajahoz is rendelni (2-1-3 menuben).

Egy adott frekvenciahoz tartozo tényleges fel, és lefutasi idék (tfel, tle) kiszamithatok.

f [HZ] 1 tle = f / fmax 'Tle
stop
fmax N
falapjel
f N .
te t
Tle
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Almenii

3-2
lefutas modja

Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
Toréspont nélkdli (normal), és téréspontos lefutas | normal normal
lehet. téréspontos

3-3

Az id6tartam a megadott frekvenciarél a megel6z6 frekvenciara torténé lefutas ideje.

toréspontos A karakterisztika indul6é pontja 0 Hz. Ha az utolsé frekvencia (f4) kisebb mint fmax, akkor az fmax
lefutas és f4 koézott a normal lefutasi meredekség érvényesul. A lefutds linearis szakaszokbdl all.
paraméterei Ha a megadott frekvencia kisebb mint az el6z8, a program nem veszi figyelembe!

3-3-1 elso téréspont (0 Hz < f1)

3-3-1-1 id6tartam 0,01 - 300,00 1,00 s
3-3-1-2 frekvencia 0,1-1000,0 1,0 Hz

3-3-2 masodik toréspont (f1 € f2)

(a beallitasa megegyezik a 3-3-1 elsd toréspont beallitasaival)

3-3-3 harmadik téréspont (f2 < 3)

(a beadllitasa megegyezik a 3-3-1 els6 toréspont beallitasaival)

3-3-4 negyedik toréspont  (f3 < f4)

(a beallitasa megegyezik a 3-3-1 elsé toréspont beallitasaival)
3-5 kipdrgés: a készllék magara hagyja a motort | kipérgés normal fék
megallas normdl fék: a frekvencia lefuttatasat jelenti normal fék
médja DC fek: a motorra allé mez6t kapcsolunk DC fek

vegyes: a normal- és a DC fék otvozését | Vegyes

jelenti.

3-6 Az aktudlis motor kapocsfesziiliség ndvelésének mértéke generatoros lUzem alatt. A motor
normal fék vesztesége nb, de a fékezési dinamika javul! Ha ez sem elegendé az igény szerinti fékezéshez,
adatai akkor kiegészité ellenallasféket kell alkalmazni!

3-6-1 tulgerjesztés 0,0-50,0 0,0 %

Novelésével nd a fékezés dinamikaja, de széls6
esetben tularamot is okozhat és hibajelzéssel
leall a készulék.

3-6-2 felgerjesztési id6 N 0,01 s

N: esetén a tulgerjesztési feszlltséget ugras- 0,01-5,00
szer(ien kapcsolja a motorra.

A felgerjesztési id6 novelésével a
kialakulasa csOkkenthetd.

talaram
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Almenii

Ertékek

3-7
kiporgés ideje

Magyarazat, tovabbi almeniik

Kiporgéssel torténd ledllas esetén ez id6 alatt az
Ujabb start parancs hatastalan. A  rainditas
megakadalyozésa céljabdl.

2-8 indulas médja: normal esetén a forgo
egységre nem lehet rainditani.

0,1-999,9

Alapbeallitas
4,0

Egység

3-8 (A 6-4 motor névleges aram (In) paramétere a fékaramot felllbiralja. Nagyobb aram beéllitasa
DC fékezés esetén is maximum a motor névleges aramat engedi a frekvenciavalto!)
adatai Miikddése a statuszkijelzésben (,DC fékQ jelezve van!
Megjegyzés: digitalis bemenetrdl torténd aktivalas esetén lehetéség van mas aram érték
megadasara is.
3-8-1 maximalis DC fékaram 0,0 -26,0 22,0 A
3-8-2 atkapcsolasi frekvencia 0,1-25,0 1,0 Hz
3-5 megallas moédja: vegyes esetén az at-
kapcsolasi frekvencia felett normal fék, alatta a
DC fék érvényesul. Nagyobb frekvencian a DC
fék nem olyan hatasos.
3-8-3 miikodés ideje 0,0 -1000,0 2,0 s
3-8-4 legerjesztési id6 (tisztan DC féknél) 0,10-2,00 0,20 s
3-9 Ha nincs ellenallasfék, a frekvenciavalté generatoros lzem esetén (pl. Gyors lefutasi idd)

ellenallasfék
adatai

meredekség korlatozast alkalmaz, ha sziikséges!

Ha engedélyezett az ellenallasfék, akkor a mikddése a statuszkijelzésben (,R fékQ jelezve van!

3-9-1 engedélyezés nem nem
(bekdthets-e?) lgen
igenVent: az ellenallas fék engedélyezett és a | '9enVent
frekvenciavalté ventillatorat 2 percre bekapcsolja.
3-9-2 R értéke XX -200 Tipusfliggd Ohm
3-9-3 terhelhetésége 100 - 60000 Tipusfliggd w
3-9-4 U fék 500 - 720 660
A fék bekapcsolasi szintje XXX - XXX XXX N
400V-os késziilék esetén: v
230V-o0s készulék esetén:
3-10 A tapfesziiltség megsziinésekor a berendezés | N N %
Udc tartas prébalja tartani a mikoédéshez szikséges DC |1 - 100
mértéke feszultség minimalis értékét! (f csokkentéssel)
3-11 A motor megallasa utan az itt bedllitott ideig allé | 0,00 - 30,00 0,00 S
fék meghuzas nyomatékot ad a motorra, idét adva az esetleges
mechanikus fék meghuzasara.
312 DC fesziltség mérésénél hasznalt szird |0 -200 200 ms
Udc sziirés idéallanddja adhaté meg itt.
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e Start parancs impulzus vezérléssel, sorkapocsroél

(terminal hasznalata esetén a start és stop nyomégombok miikédéséhez hasonldan)
A minimalis impulzus szélességet a prellmentesités mértéke hatarozza meg, 2ms-os Iépésekben (4-9-5 menu).

aktiv
START parancs

aktiv STOP parancs

(stop, kiporgés, DC fék)

START allapot

2-32ms 2-32ms t

e Iranyvaltas menet kézben

f[Hz] 1
start

elére

hatra

elére

irdnyvaltas
parancs
fel le | fel le | fel t

pa pa
< <

hatra

v

N

e Fékellenallas terhelhetésége (tipikus gbrbe)

Fékellenalldsnak csak huzalellenallds hasznélhaté! Ha a felhasznalé biztositia a fékellendllast, akkor a
teljesitmény, tipus és elhelyezés kérdésében a gyartdval egyeztetni kell!

tulterhelés Példa:
50 Rfék = 100Q
40 P (Rfék) = 200W
Ufék = 700V
20 P =700/ 100 W = 4900W
\ Tulterhelés = 4900 / 200 = 24,5
20 \ A tulterhelés alapjan a gorbérél leolvashato,
i \ hogy a fékezési id6 maximalis értéke 3s.

15 T\ A fékezések kozotti szinet legalabb
10 , - 24,5 x fékidé!

5 T \\

0 - T ——

1 10 100 1000 t[s]
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» 4. BEMENETEK MENU

Ebben a meniben a készilék gyengearamu sorkapcsain (SA és SD) talalhatdé analég és digitalis bemenetek,
valamint a virtualis bemenetek beallitasait lehet elvégezni a feladatnak megfeleléen.

A terminallal és CAN vezérléssel kapcsolatos bemenet jellegli paraméterek is itt kaptak helyet, illetve az
inkrementalis fordulatszam jeladd adatai is beallithatéak.

<«—— Berendezés azonosito
(1)

Menl sorszama ——»
(4-11-2)

<«—— Allitandé paraméter
(zaro)

ANALOG BEMENETEK

Potenciométer beallitds esetén a készllék a sajat referencia fesziltségére kotdtt potenciométer jelét varja,
feszlltségbemenet esetén kilsé jelforras 0-10V-os jelét, rambemenet esetén pedig a kulsé jelforrasnak 0-20mA-
es tartomanyba kell esnie. Mindharom esetben alkalmazhaté a mdd, és a stop sav. A méd: elbjeles beallitas
esetén a kdzépallas az analég bemenet tartomanyanak felére szimmetrikusan értendd, alatta és felette a motor
ellenkezé iranyokban forog. A stop sav normal esetben OV (OmA) felett, elbjeles esetben az analég bemenet
tartomanyanak felére szimmetrikusan értendd a teljes tartomany szazalékaban. Ebben a fesziltség- (aram-)
savban a start parancs esetén varakozé Gzemben van a készilék! A start a stop savtdl hiszterézisnyi tavolsag
utan lesz ujra aktiv!

Az analog bemenetek also, és fels6 szintjeinek értelmezése
= vezérlés lzemben a fels6 — f maximalisnak, az als6 — f minimalisnak felel meg,
= szabalyozas lizemben a fels6— maximalis %-nak, az alsé — minimalis %-nak, felel meg!

Start esetén, ha az intervallumon kivil van az aktuélis analég bemenet, hibajelzés térténhet a 4-x-7 paraméter
beéllitasatol fiiggben!

Kontrol funkcié
A vezérlési, vagy szabalyozasi tzemmodokhoz szikséges analog jeleket jelenti.
(vezérlés, vagy szabalyozas alapjel, ellen6rzd jel, médosité jel)

Specidlis funkciok (Tr, Tie, Upngitss Ins Tmaxs Tmin)
Ezek segitségével lehetéség van miikddés kdzben analdg bemenetrél allitani a legfontosabb paramétereket.

Az analég bemenettel a beprogramozott paramétert csak csokkenteni lehet, ezért azt a programozaskor a
hasznalni kivant legnagyobb értékre kell allitani! (az atfogas maximum 1:50) Ez azt jeleni, hogy az adott
paramétert a sajat menijében beallitott érték 50-ed részére lehet lecstkkenteni????

DIGITALIS BEMENETEK
Minden digitalis bemenet szabadon programozhato.

= Digitalis BE 1.: alapbeallitas: Start/stop

= Digitalis BE 2.: alapbedllitas: Irany

= Digitalis BE 3.: alapbeallitdas: Kuszas

= Digitalis BE 4.: alapbeallitds: Nyugtazas)

= Digitalis BE 5.: VLD és VHD tipusoknal alapbeallitas: Kils6 hiba (vagy IFA2 bemenet opcio)
V3D tipusoknal digitalis vagy IFA bemenet opcid

= Digitalis BE 6.: VLD és VHD tipusoknal alapbeallitds: Stop (vagy IFA2 bemenet opcid)
V3D tipusoknal digitalis vagy IFA bemenet opcid

= Digitalis BE 7.: VLD és VHD tipusoknal digitalis vagy IFA1 bemenet opcié
V3D tipusoknal nincs

= Digitalis BE 8.: VLD és VHD tipusoknal digitalis vagy IFA1 bemenet opcid)

V3D tipusoknal nincs
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A Impulzussal kiadott start parancs esetén, gondoskodni kell a motor megallithatésagardl pl. valamely bemenet
stopra, kipoérgésre, DC fékre, kiils6 hibara stb. valé programozasaval.

Az impulzusokkal szemben koévetelmény, hogy csak akkor kerilnek elfogadasra, ha mindkét logikai
allapotban minimum a prellmentesités idejéig (2 ms-ig) fennallnak!

Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbedllitas Egység
41 A paraméterek beallitdsaval csak a bemenet jellege lesz elddntve!
Analég Azt, hogy a bemenet mire lesz hasznalva (vezérlés alapjel, szabalyozas alapjel, ellenérzé jel,
bemenet 1. modosito jel), az 1. Miikodésméd meniben kell kivalasztani!
4-1-1 tipusa potenciométer potenciométer
A bemenethez tartozé jumpert a tipusnak | f€sztltség
megfeleléen kell beallitanil aram
4-1-2 jellege
4-1-2-1 mod normal normal
(el8jeles esetben a kozépallashoz képest | €lojeles
értendd!)
4-1-2-2 stop sav N N %
(,NQesetén nincs stop sav) 0,1-10,0
4-1-2-3 hiszterézis 0,0-10,0 1,0 %
4-1-3 fesziltség
felsd és alsé szint beallitdsa
4-1-3-1 felsé 0,0-10,0 10,0 \Y,
4-1-3-2 also 0,0-10,0 0,0 Y,
4-1-4 aram
felsd és alsé szint beallitdsa
4-1-4-1 felsé 0,0 -20,0 20,0 mA
4-1-4-2 also 0,0 -20,0 0,0 mA
4-1-5 funkcié kontrol kontrol
analég BE1 bemenet funkcioi felfutasi id6
A kontrol a vezérld, alap, ellenérz6, maddositd ISf.Utg,st', idg
jelek beadasara szolgal. | n II 0
A tobbi funkcioval a legfontosabb paraméterek fnev eges
21 . sy e gz . max
allithaték mikddés kozben. .
f min
4-1-6 sziirés 0 - 60000 1 ms
4-2 (a bedllitdsa megegyezik a 4-1 Analég bemenet 1. beallitadsaival)
Analég A bemenethez tartozé jumpert a tipusnak megfeleléen kell beallitani!
bemenet 2.
4-3 (a bedllitdsa megegyezik a 4-1 Analég bemenet 1. beallitadsaival)
Analog Csak VLD és VHD tipusu frekvenciavaltok esetében (opcionalisan)
bemenet 3.
4-4 (a bedllitdsa megegyezik a 4-1 Analég bemenet 1. beallitadsaival)
Analég Csak VLD és VHD tipusu frekvenciavaltok esetében (opcionalisan)
bemenet 4.
4-8 A Start/Stop, Irany, Kuszas bemenetek forrasanak kivalasztasa.
logikai vezér- Figyelem: a fenti jelek sorkapocsrol mindig aktivak, ha ezt meg akarjuk szlntetni, a bemenetet at
lések forrasa kell allitani mas funkciéra (vagy ,NGre)!
4-8-1 Terminal vezérlés igen nem
igen: a terminal alsé négy (kuszas, irany, start, | €M
stop) gombjardl is adhato logikai vezérlé jel.
4-8-2 CAN vezérlés igen nem
igen: CAN buszon keresztiil is érkezhet logikai| €M
vezérld jel. Ha a buszon start allapotban
megszinik a jel, a készilék hibaval leall!
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Almeni Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas

4-9 A digitalis bemenetek egyéb jellemz8inek beallitasa.

logikai

paraméterek

4-9-2 motorpotenciométer

4-9-2-1 motorpotm. fel 0,0-999,9 10,0 s
az adott jel felfutasi ideje 0-rél 100%-ra
4-9-2-2 motorpotm. le 0,0-999,9 10,0 s
az adott jellefutasi ideje 100-rél 0%-ra.
4-9-2-3 nullazas nincs Nincs

A motorpotenciométer alapjel nullazasa bekapcsolaskor

IFAOpar: valamely digitalis bemenetre | Startra
kivalasztott IFApozO bemenet | Iranyvaltaskor
aktivalasakor nullazza a motor | FAOPar.
potenciométer alapjejet

4-9-2-4 stop nem nem

Motorpotenciométerrel lehessen-e stopot | 98N
adni. Igen esetén, ha elérttk a
motorpotenciométer minimalis allasat és
ujbdl motorpotenciométer le parancsot
adunk, akkor ez stopot okoz. A motor
leall. Ebben az allapotban
motorpotenciométer fel parancs hatasara
a készilék start allapotba kerlll és a
motor a minimalis frekvenciaval elindul.

4-9-3 folyamatos DC fék aram 0 - Inévl. 0,0 A
(ha digitalis bemenetrél van aktivalva)
4-9-5 prell szlirés: 2-32 32 ms

Digitalis bemenetek szlirésének ideje. A bemenet
értéke csak akkor keril elfogadasra, ha nem
valtozott a beallitott id6n belul.

4-10 igen: a készilék (izemkész allapota egyben|nem nem
fix start startot is jelent. igen
4-11 Specialis funkcié parancsok kivalasztasat, program, vagy szamlalé funkcié aktivalasat lehet
Digitalis elvégezni!
bemenet 1.
4-11-1 Jelleg kivalasztas N specialis funkcidk
specialis funkcidk
program funkcidk
szamlalé funkciok
4-11-2 specialis funkciok kivalasztasa specialis funkciok
4-11-3 program funkciok kivalasztasa program funkciok
4-11-4 szamlalo funkciok kivalasztasa szamlalo funkciok
4-11-5 aktiv allapot zard zard
zaro vagy nyito kontaktus esetén nyito
4-11-6 elnevezés XXXXXXXX Dig.be 1
4-12
Digitalis
bemenet 2.
5 (a beallitasuk megegyezik a 4-11 Digitalis bemenet 1. beallitasaival)
4-18
Digitalis
bemenet 8.
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbedllitdas Egység
4-21 Specialis funkcié parancsok kivalasztasat, program, vagy szamlalé funkcié aktivalasat lehet
Virtualis elvégezni!
bemenet 1.

4-11-1 Jelleg kivalasztas N N
specialis funkcidk
program funkcidk
szamlalé funkciok

4-11-2 specialis funkciok kivalasztasa specialis funkciok

4-11-3 program funkciok kivalasztasa program funkciok

4-11-4 szamlalé funkcidk kivalasztasa szamlalé funkciok

4-21-5 forrasa Komparator 1 Komparator 1

Minek az allapotaval egyezzen meg a bemenet. | Komparator 2

(a bemenettel azonos sorszamu komparator, | Komparator 3

vagy id6szak valaszthato ki) 0ssz. ido
id6észak 1
idészak 2
id6szak 3

4-21-6 elnevezés XXXXXXXX Vir.be 1

4-22

Virtualis (a beallitasa megegyezik a 4-21 Virtualis bemenet 1. beallitasaival)
bemenet 2.

4-23

Virtualis (a beallitasa megegyezik a 4-21 Virtualis bemenet 1. beallitasaival)
bemenet 3.

e Specidlis funkciék magyarazata (a digitalis és virtualis bemeneteknél kivalaszthatok)

start kapcsold: folyamatos indité parancs. Ha tébb bemenet van start kapcsolonak programozva, akkor azok
logikai ,ESOkapcsolatban vannak egymassal

start kapcsold inverz: jelentése ugyanaz, mint a start kapcsolénak, de a kijeldlt irannyal ellentétesen inditja a
motort.

start nyomégomb: impulzusos inditd parancs. Ha tobb bemenet van start nyomégombnak programozva,
akkor azok logikai ,VAGYOkapcsolatban vannak egymassal. Barmelyik teljestil, a start parancs bekovetkezik!

megjegyzés: vegyesen is lehetnek start kapcsolék, és nyomdégombok is, akkor minden start kapcsolonak
aktivnak kell lenni ahhoz, hogy valamelyik start nyomégomb segitségével kiadhaté legyen a start
parancs! Amennyiben a 4-8-1 meniben engedélyezzik a terminal vezérlést, ugy a terminal start
gombja is start nyomégombnak szamit, igy, ha csak terminalrél akarjuk inditani a motort, a
bemenetek egyikére sem szabad start kapcsoldt kivalasztani. Amennyiben tébb bemenetre
szeretnénk startot kivalasztani, azok szervezését, és mikodtetését életvédelmi szempontbdl is
alaposan at kell gondolni!
Ha a 4-8-2 meniben beallitva aktivaliuk a CAN buszon keresztll torténé vezérlést, a
bemenetekre kivalasztott start kapcsoloknak ez esetben is engedélyezd szerepiik lesz, (,ESO
kapcsolatban lesznek a CAN buszon érkez8 start paranccsal).

start nyomégomb inverz: jelentése ugyan az, mint a start nyomégombnak, de a kijeldlt irdnnyal ellentétesen
inditja a motort.

iranyvaltas kapcsold: a bemenet aktivalasa iranyvaltd parancsot jelent. Ha tébb bemenet van iranyvalté
kapcsolénak programozva, akkor minden Ujabb bemenet aktivalasa iranyvaltast jelent. Példaul: két digitalis
bemenetet iranyvalté kapcsoléra programozva, ha mind a két bemenetet aktivaljuk, akkor az két iranyvaltas
parancsot jelent, vagyis az eredeti irany lesz az érvényes.

iranyvaltas nyomégomb: impulzus iranyvalto parancs. Ha tobb bemenet van iranyvaltdas nyomoégombnak
programozva, akkor azok logikai ,VAGYOkapcsolatban vannak egymassal. Barmelyik teljesul, az irdnyvaltas
bekdvetkezik! Ha iranyvaltas kapcsold is ki van valasztva, akkor a nyomégombok hatéstalanok.

kuszads normal: altalaban gépbeallitashoz hasznalatos, a 8-4 menuben bedllitott paraméterekkel inditja a
motort. Csak stop allapotbdl aktiv, a kijeldlt iranyban. Amennyiben a 4-8-1 menliben engedélyezziik a terminal
vezérlést, ugy a terminal kiszéds gombija is aktivélja a funkciot fiiggetlentl a kiszas bemenet allapotatdl.
kuszas inverz: altaldban gépbeallitdshoz hasznalatos, a 8-5 menlben beallitott paraméterekkel inditja a
motort Csak stop allapotbdl aktiv, a kijeldlt irannyal ellentétesen.
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kiilsé hiba: a berendezés hibaiizenettel torténd kipérgéses leallasat okozza (pl. motor hékapcsolo, vészki, stb)

killsé6 _esemény: aktivalasa az eseménynapldba torténd ,kiilsé eseményO beirasat okozza az aktudlis
idéponttal.

nyugtazas: a hibalzenetek elfogadasat jelenti, megszlinteti a tiltas allapotot.
stop: a motor beallitads szerinti ledllitadsat okozza.

vészstop: a motor lehetd leggyorsabb megallitdsara szolgal. A frekvenciavalté olyan lefutasi meredekséggel
csokkenti a frekvenciat, hogy az még éppen ne okozzon tulfesziiltséget.

kiporgés: a motor kiporgéses ledllitasat okozza. Aktivalasakor a frekvenciavaltd a motort szabadon hagyja
megallni.

DC fék: a motor DC fékezéses leallitasat okozza. Stop allapotban t6rténd aktivalasakor a létrejové alld
nyomatékkal tarté funkciot lehet megvalésitani.

f tartas: frekvencia valtozas tiltdsa. Aktivalasa esetén a frekvencia valtozas fel és lefutds kézben is megall!

motor potenciométer fel: ha az aktudlis alapjel, vagy modosité jel forrasa motor potenciométer, az
alap- (médositd) jel ndvelésére szolgalé bemenet.

motor potenciométer le: ha az aktudlis alapjel, vagy modositd jel forrdsa motor potenciométer, az
alap- (médositd) jel csdkkentésére szolgalé bemenet.

megjegyzés: A motor potenciométer egyéb parameétereit a 4-9-2 menlben lehet beéllitani.
A motor potenciométer nullazas attél fliggbéen vonatkozik a vezérlés, vagy a szabalyozas
alapjelre, hogy éppen melyik Gzemallapotban van a készilék. Kikapcsolaskor a berendezeés a
4-9-2-3 menl bedllitasatdl fuggden tarolhatja az aktualis Uzemallapotnak megfelelé motor
potenciométer alapjelet.

vezérlés/szabalyozas: az Ulzemmad dinamikus atkapcsolasara szolgal.

analég BE csere: aktivalasa az Analég BE 1 és Analdg BE 2 bemeneteket felcseréli egymassal.
(pl. Analég BE 1: kézi vezérlés potenciométerrel, Analég BE 2: PLC vezérlés aramijellel, vagy pl. nyomas-
szabélyozasnal, ha az ellen6rz6 nyomasjelet két helyen is mérik és valtani kell, hogy melyik legyen az aktiv.)

Varakozé: aktivalasa varakozoé lGizemet okoz

RS485 csere: A berendezés RS485/T és RS485/R csatlakozok funkcidinak felcserélésére szolgal. Lehet6ség
van a késziléket RS485/R vonalon keresztil szamitogéprél (PLC-rél) tavvezérelni. Megfeleld protokoll
hasznalataval kiolvashatok a kijelezheté mennyiségek, beallithaték a kilonféle alapjel értékek, és a digitalis
bemenetre kivalaszthatd barmelyik funkciot is elvégeztethetjik a készllékkel. Ezzel egy id6ben az RS485/T
csatlakozéba kotott kijelzén, vagy terminalon figyelemmel kisérhetjlk a készilék mikodését, illetve
bedllitasokat végezhetink. Amennyiben az adott készilékben nincs kiépitve az RS485/R csatlakozas, az
RS485 csere aktivalasaval RS485/T csatlakozasrdl végezhetjik el a tavvezérlést. Az RS485 csere aktivalasa
alatt a készllék RS485/T csatlakozdjaba kotott terminal mikddésképtelen.

CAN csere: A berendezés két CAN vonalanak funkcionalis felcserélésére szolgal.
modositas: a beallitott alapjel kilsé feltételtél fliggd diszkrét valtoztatasara. (értéke: 1-8-5 meniiben)
IFA pozicié nullazas: pozicidszabalyozasi, és mester / szolga feladatoknal az alaphelyzet régzitésére szolgal.

e Program funkciok magyarazata

program tiltas: a programok futasat tiltja. Logikai ,ESCkapcsolatban van a 9-10-1 meniiponttal.

program felfiiggesztés: a programok futasat felfiiggeszti. Ujrainditas esetén a program a leéllitott helyen
folytatodik.

program léptetés: a futdé program atlép a kdvetkezé aktivalt programra. A hatasa ugyanaz, mintha letelt volna
az id6korlatozas!

Program 1 - 15: a bels programok aktivalasara szolgal.

binaris: a belsé programok aktivalasa binéaris koddal.

Binaris program inditas esetén annyi bemenetet kell binaris-ra kivalasztani amennyit a legmagasabb sorszamu,
aktivalni kivant program indokol: Program 15 esetén 4-et, Program 7 esetén 3-at, Program 3 esetén 2-t. A
binaris kédok névekvé helyiértékeinek a digitalis bemenetek csdkkend sorszam szerint felelnek meg.

szekvencia 1-3: programcsoportok aktivalasara szolgél. Lasd 9-26 men.
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e Szamlalo funkciok magyarazata

= szamlalé1 F: az els6 szamlalét felfelé léptetd bemenet.
= szamlalo1 L: az els6 szamlalét lefelé Iépteté bemenet.
= szamlalé1 B: az elsd szamlalot beird bemenet. (nulla indulé érték esetén nulldzé bemenet)
» szamlalé2 F: a masodik szamlalot felfelé 1éptetd bemenet.
= szamlalé2 L: a masodik szamlalét lefelé lépteté bemenet.
= szamlalé2 B: a masodik szamlalét beiré bemenet. (nulla indulé érték esetén nullazé bemenet)
» szamlalé3 F: a harmadik szamlalot felfelé 1éptetd bemenet.
= szamlalé3 L: a harmadik szamlalét lefelé épteté bemenet.
= szamlalé3 B: a harmadik szamlalét beiré bemenet. (nulla indulé érték esetén nullazé bemenet)
A szamlaldkat figgetlenul lehet programozni (irdny, nullazas) Hasznalhato ledllitasra, és kijelzésre.

e Inkrementalis fordulatszam jeladé6 (IFA) bemenetek

= N: inaktiv bemenetet jelent, kivéve ha ez a bemenet az utolsé két bemenet! Abban az esetben ha mindkét IFA
bemenet erre van kivalasztva akkor ezek inkrementalis fordulatszam jeladé (A, ill. B) bemenetként
hasznalhatok. Ha valamelyik IFA bemenet funkcié bemenetnek van hasznalva, IFA bemenetnek a masik sem
hasznalhaté! IFA bemeneteknek V1D és V3D tipusoknal csak az 5-6s és 6-os bemeneteket, a VLD és VHD
tipusoknal elsédlegesen a 7-es és a 8-as bemeneteket, masodik IFA bemenetnek az 5-6s és a 6-0s
bemeneteket lehet hasznalni megfeleld kiépités esetén.
Ha IFA bemenetre nincs szikség, akkor a két utolsé bemenet ugyanugy hasznalhaté digitalis bemenetnek,
mint a tdbbi bemenet.

e Virtualis bemenetek

A virtualis bemenetekkel ugyan azok a hatasok valthatoak ki, mint sorkapcson talalhato digitalis bemenetekkel,
csak itt a bemenet forrasa (4-2x-5) egy bels6 diszkrét jel, példaul komparator kimeneti jele, vagy id6szak. Igy
Osszetettebb feladatok is megvaldsithatdak, tovabbi eszkdzdk felhasznalasa nélkil is.

e szolga berendezés paraméterek:

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbedllitas Egység

4-30 A rendszer (CAN busz) vonalon kapott jeleket egészitik ki a ,szolgaOberendezések szamara!
szolga adatok (vezérlés és szabdlyozas izemmaddban is lehet mester/szolga kapcsolat!)

A frekvencia arany, ill. fordulatszam arany atallitasa lehetévé teszi, hogy a szolga motor a mester
motortdl eltérd, de azzal teljesen aranyos fordulattal forogjon.

A szbghelyzet csak pozitiv értéket vehet fel.

(Pl. 10° szolga ,késésQesetén 10-et, mig 10° szolga ,sietésQesetén 350-et kell beallitani.)

4-30-1 frekvencia arany (szolga szorzo) 0,00 - 10,00 1,00 |

4-30-2 fordulatszam arany (a szolga fordulatszdma a mesterhez képest)

A pontos beallitas miatt szorzé és oszt6 is megadhatd!
(pl. 14,5-es aranyt lehet beallitani 145-6s szorzassal és 10-es osztassal.)
Ezzel a médszerrel lehetéség van pl. 1/3-os arany beallitasara is! (1-es szorzé és 3-as 0sztd)

4-30-2-1 szorzé 1-1100 1
4-30-2-2 osztd 1-1100 1
4-30-3 moédositas mod pozicié pozicié
A modositds  poziciéra vagy fordulatra | fordulat
vonatkozzon.
4-30-4 szoghelyzet (szolga késés) 0,0-360,0 0,0 °
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¢ Inkrementalis fordulatszam jeladé (IFA) paraméterek:

Almenii

4-31
IFA paraméterek

Magyarazat, tovabbi almeniik

Ertékek

Alapbeallitas

Fordulatszam, és poziciészabalyozasi feladatokhoz sziilkséges paraméterek.

4-31-1 osztas 0 - 10000 1000 imp/ford
bedllitasa az IFA egy fordulatra es6

impulzusainak szamat jelenti.

4-31-2 fordulatszam 100% 0 - 6000 1500 flperc
(fordulatszam szabalyozas esetén)

4-31-3 pozicié 100% 0 - 50000 1000 ford.
(pozicié szabalyozas esetén)

4-31-4 pozicié=0 most most

Az inkrementdlis jeladd 4-31-5 meniiben | Startra

megadott alap poziciéjanak bedllitasa. prg. ciklus startra

4-31-5 pozici6 0 érték 0,00 - 100,00 0,00 %

Az alap pozicié az alapjel hany szazalékanal
értendé.
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» 5. KIMENETEK MENU

Ebben a meniben a frekvenciavalté SA és SR csatlakozdin talalhaté analdg és digitalis kimenetek beallitasai
adhatéak meg.

Beallithatok a kimenetekhez kapcsolddd funkcidk, mint példaul az id6zitd, a komparator, az idészak, tovabba a
PID bévités, amellyel tébb fixen kapcsolhatd egység miikodtetését lehet megoldani.

<«—— Berendezés azonosito

(1)

Menl sorszama ——»
(5-1-1)

<«—— Allitandé paraméter

(f)

ANALOG KIMENETEK:

» Az analdg kimenetek VLD, VHD tipusu berendezéseknél ki vannak épitve!
Szikség esetén V1D és V3D berendezésekbe opcionalisan beépithettk.

= Az analég kimenetek minden frekvenciavalténal azonosan, a névleges motorparaméterekre vonatkoztatott
szazalékos értékeket (fn, Un, In, Pn, n, n/IFA), vagy egyéb belsd jellemz8ket (Analég BE1-2, ellenérzdjel
vezeérlés alapjel, Tborda) jeleznek vissza. Alapértelmezésben 0 + 10V, vagy 0 + 20mA > 0 + 100% (100 °C)

Megjegyzés: Fordulatszam kivalasztasa esetén névleges értéknek a motor elméleti ,szinkronOfordulatszama

szamit! Ehhez képest, a terheltség fliggvényében csodkken a tényleges fordulatszam (a motor
névleges fordulatszama a névleges terheléshez tartozik!). igy van lehetéség a terheltséggel
aranyos korrekt visszajelzésre.
Fordulatszam IFA kivalasztasa esetén a névleges érték az IFA bedllitasanal (4-31-2 menu)
megadott 100%-nak megfeleld fordulatszamhoz tartozik! Ez azért Iényeges, mert nem biztos, hogy
az IFA segitségével, a motor fordulatszamot mérjiuk. Ez lehet egy attételek utdn mért csdkkentett,
vagy novelt fordulat is!

DIGITALIS KIMENETEK:

= V1D és V3D tipusoknal 2db, VLD és VHD tipusoknal 3db digitalis kimenet lehetséges

= Beépitett relé kimenetekkel lehet6ség van Uzemallapotok jelzésére, belsd mennyiségekhez kapcsolt
komparatorok allapotanak jelzésére és egyéb programozhaté lehetéségekre (PID bévitd, idészak).

= PID bdvitéssel lehetdség nyilik arra, hogy 1 db szabalyozott egységet akar tovabbi 3 db fixen kapcsolhat6
egységgel is ki lehessen egésziteni. (pl. tébb szivattyds nyomasszabéalyozas)

= Az IDOZITOK hatassal lehetnek a digitalis kimenetek, a komparatorok, az idészakok és az 6ssz. id6
mikodésére az 5-16-2 hatasa menupont beadllitasatédl figgben. Megadhatd a késleltetés és az id6tartam is.
Ha az id6tartam korlatozasra ,NOvan beéllitva, akkor a miikddés folyamatos, amig az esemény fennall.
Késleltetés és id6tartam egyltt is programozhatd. Ha az esemény kevesebb ideig all fenn, mint a késleltetési
id6, akkor az esemény nem okoz mikodtetést.
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység

5-1 Motor paraméter kivalasztasa esetén dgyeljunk a motor paraméter helyes beallitdsara!
Analég Ellenérzéjel esetén a 100%-hoz viszonyitott mért mennyiséget jelzi a kimenet.
kimenet 1. Tborda estén 100 °C jelenti a 100%-ot.

5-1-1 forrasa frekvencia frekvencia

Melyik mennyiséggel aranyos fesziltség vagy Umotor
aram jel kerllion kiadasra az Analég Kl 1. |Imotor

kimeneten. Pfelvett ’
fordulatszam

fordulatszam IFA
Analég BE1
Analég BE2
Analég BE3
Analég BE4
ellenérzé jel
Tborda
vezérlés alapjel
termel. 1
termel. 2
termel. 3
termel. 4
nyomaték

5-1-2 tartomany
A forrasnak kivalasztott mennyiség jelzésre felhasznalt intervallumanak beallitasara szolgal.

5-1-2-1 max 0,0 - 1000,0 200,0 %
5-1-2-2 min 0,0 - 1000,0 0,0 %
5-1-3 jellege fesziltség feszilltség
aram

5-1-4 fesziiltség
5-1-4-1 felsé 0,0-10,0 10,0 \Y,
(az 5-1-2-1 max-hoz tartozé kimeneti
feszlltség értéke)

5-1-4-2 alsé 0,0-10,0 0,0 \Y,
(az 5-1-2-2 min-hez tartozé kimeneti
fesziltség értéke)

| 5-1-5 aram

5-1-5-1 felsé 0,0-20,0 20,0 mA
(az 5-1-2-1 max-hoz tartozé kimeneti
aram értéke)

5-1-5-2 alsé 0,0-20,0 0,0 mA
(az 5-1-2-2 min-hez tartozé kimeneti
aram értéke)

5-2
Analég (a beallitasa megegyezik a 5-1 Analog kimenet 1. beallitasaival)
kimenet 2.
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Almenii

Ertékek

5-11
Digitalis
kimenet 1.

Magyarazat, tovabbi almeniik

Uzemallapotok vagy komparatorok allapotanak jelzése,

megvaldsitasa, vagy inaktiv allapot (,NO.

Alapbeallitas

id6zit6 funkcio,

Egység
PID bdvités

5-11-1 forrasa

id6zit6 paraméterei 5-11-3 menuben.
PID bdvité paraméterei 5-29 menlben.

N

Uzemkész
Uzem

stop

elére

fék. vez.
komparator 1
komparator 2
komparator 3
hiba kod
tavvez.

PID bévités 1
PID b6vités 2
PID b6vités 3
Ossz.id6
idészak1
id6szak2
id6szak3

Uzemkeész

5-11-2 aktiv allapot

zaro/nyitd érintkezd

zaré
nyité

zaro

5-12
Digitalis
kimenet 2.

(a beallitasa megegyezik a 5-11

Digitalis kimenet 1. beallitasaival)

5-13
Digitalis
kimenet 3.

(a beallitasa megegyezik a 5-11

Digitalis kimenet 1. beallitasaival)
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o Idéziték

Az id6zit6 egy belsd jel aktiv allapotanak késleltetésére, illetve az aktiv allapot korlatozasara szolgal. Ez a jel lehet
digitalis kimenet, komparator kimenet vagy idészakot jelz6. Digitalis kimenet esetén id6zité segitségével példaul
egy relé meghuzasat késleltethetjik és a mikddési idejét is korlatozhatjuk.

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
5-16 Egy jel szlirésére vagy idétartamanak korlatozasara szolgal.
Id6zit6 1.
5-16-1 tipus szint szint
szint: akkor lesz aktiv az id8zitd kimenet, ha | Impulzus
a késleltetési id6 letelte utan is aktiv a
bemenete

impulzus: ha az id6zitd bemenete aktiv volt,
akkor a késleltetési id6 letelte utan a
kimenete is aktiv lesz

5-16-2 hatasa digitalis KI 1 digitalis Ki 1
Az id6zité mire fejtse ki a hatasat digitalis Kl 2
digitalis KI 3

komparator 1
komparator 2
komparator 3

0ssz.id6
idészak 1
idészak 2
idészak 3
5-16-3 idé N N s
idétartam korlatozas 0,01 - 500,00
5-16-4 késés 0,00 - 500,00 0,00 s
aktivalas utan
Isd-gitﬁ 2 (a bedllitisa megegyezik az 5-16 1d6zitd 1. bedllitasaival)
fd-;'ligitﬁ 3 (a bedllitasa megegyezik az 5-16 1d6zitd 1. beallitasaival)
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e Komparatorok

A komparatorokkal kiilénb6z6 valtozok, példaul motor aram aktualis értéke hasonlithatdé 6ssze egy beallitott
értékkel és ennek megfeleléen digitalis kimenetet vagy virtualis bemenetet lehet mikodtetni.

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbedllitas Egység
5-21 Minden mennyiséget egységesen szazalékosan kezel a komparator!
Komparator 1. | Motorparaméterek esetén a névleges érték jelenti a 100%-ot.

5-21-1 méd egyszeri egyszeri
ablak
5-21-2 forrasa frekvencia frekvencia
Az egyéb 100%-0s értékek értelmezése: Imotor
Umotor
Imotor In = 100% Ude
Umotor Un  =100% Uhalozat
Pelvett Pn  =100% Pfelvett
Udc 1000V = 100% vezériés alapjel
Thorda 100°C = 100% modositott
szab. alapjel  100% vezeriés alajel
vez. alapjel fmax. =100% szab. alapjel
ellenérzéjel  100% médositott szab.
szamlalok 10000 =100% alapjel
{izeméra 1000h = 100% ﬁ:'::jglrzole'
l6g BE . =1009
analog max 00% Analog BE
Analég BE2
Analdg BE3
Analég BE4
Analég BE1-2
Analég BE3-4
szamlalé 1
szamlalé 2
szamlal6 3
Uzemora 1
uzemora 2
Tborda
n
n IFA
nyomaték
termel 1
termel 2
termel 3
termel 4
5-21-3 érték 1. 0,00 - 300,00 90,00 %
5-21-4 eérték 2. (csak ablakkomparatornal) 0,00 - 300,00 95,00 %
5-21-5 hiszterézis 0,00 - 300,00 1,00 %
5-21-6 tipus normal normal
A komparalasi érték felett vagy alatt jelezzen inverz
eléjeles
5-21-7 lizemelés mindig mindig
startban: a komparator kimenet csak startban | Startban
valtozik az 1-6-ig beallitasoknak megfeleléen.
Stopban a kimenete inaktiv.
5-22 i . . et
Komparator 2. (a beallitasa megegyezik a 5-21 Komparator 1. beallitasaival)
5-23 A : . et et
Komparator 3. (a beadllitdsa megegyezik a 5-21 Komparator 1. beallitasaival)
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Almenii

Ertékek

Magyarazat, tovabbi almeniik

Alapbeallitas

Egység

5-26 Naptar szerinti mikodtetést lehet beallitani.
idészak 1. A 11 Rendszer menlben a naptar helyes bedllitdsara gyelni kelll
Az els6 id6szak be- és kikapcsolasi idépontjait lehet beéllitani.
Minden nap, vagy hetente ismétl6dé miikddési idétartamokra van lehet6ség!
5-26-1 bekapcsolas
5-26-1-1 nap nincs nincs
hétfé
kedd
szerda
csutortok
péntek
szombat
vasarnap
minden nap
5-26-1-2 ora 0-23 0
5-26-1-3 perc 0-59 0
5-26-1-4 masodperc 0-59 0
5-26-2 kikapcsolas
5-26-2-1 nap nincs nincs
hétfé
kedd
szerda
csutortok
péntek
szombat
vasarnap
minden nap
5-26-2-2 ora 0-23 0
5-26-2-3 perc 0-59 0
5-26-2-4 masodperc 0-59 0
5-27 A mésodik idészak be- és kikapcsolasi id6pontjait lehet beallitani.
idoszak 2. (a bedllitasa megegyezik a 5-26 id6észak 1. bedllitasaival)
5-28 A harmadik id&szak be- és kikapcsolasi idépontjait lehet beallitani.
idészak 3. (a beallitasa megegyezik a 5-26 idészak 1. beallitasaival)

Az_6ss2.id60 akkor aktiv, ha barmelyik idészak bekapcsolt allapotban van

5-29
PID bovités

PID bévitéssel lehetéség nyilik arra, hogy 1 db szabalyozott egységet akar tovabbi 3 db fixen
kapcsolhatd egységgel is ki lehessen egésziteni. (pl. tdbb szivattyls nyomasszabalyozas)

5-29-1 bekapcsolasi késleltetés 0,0 - 5000,0 10,0

Ennyi id6 telik el fmax elérése és a kdvetkezd
egység bekapcsolasa kdzott

S

5-29-2 kikapcsolasi késleltetés 0,0 - 5000,0 10,0

Ennyi id6 telik el fmin elérése és a kdvetkezd
egység kikapcsolasa kdzott

5-29-3 hiszterézis 0,0-100,0 1,0

fmax-tél és fmintdl ekkora tavolsagra indul a be-,
kikapcsolasi késleltetés

Hz
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e Digitalis kimenet, id6zit6 és komparator miikédési példa:
Ezekkel a bedllitasokkal lehetéség nyilik egy kivalasztott mennyiség tetszéleges értékéhez rendelt késleltetett
jelzésre, melyet digitalis kimeneten meg is lehet jeleniteni.
Ehhez hasonlé beallitAsok minden komparatorra és digitélis kimenetre alkalmazhatdk.
= Komparator 1 mad: ablak
= Komparator 1 forrasa: frekvencia
(a Komparator 1-nél az érték 1, az értek 2 és a hiszterézis igény szerint beallitva)
= Digitalis kimenet 1 forrasa: Komparator 1
= |dézit61 hatasa: Digitalis kimenet 1
(a 1d6zit61-nél az id6tartam és a késleltetés igény szerint beallitva)

f [HZz]
érték 2
érték 1
hiszterézis hiszterézis
aktiv
Komparator
késleltetés késleltetés
aktiv
Relé
idétartam id6tartam t”
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» 6. MOTOR MENU

A frekvenciavaltéra kotott motor paramétereinek beallitasait lehet elvégezni ebben a meniben.

A motor kapocsadatai adhatéak meg, kiilénb6zé korlatozasok a feladat igényeinek megfeleléen, tovabba itt kapott
helyet a motor teszt, amely a motor néhany paraméterének megmérésére szolgal vektoros lizemmodban vald
hasznalathoz.

<«—— Berendezés azonosito

Menu sorszama ——»

(6-3)

(1)

<«—— Allitandé paraméter

(50.0Hz)

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas
6-1 Pn | A motor melegedésének szamitdsahoz. 0,10 - 250,00 tipusfiggd kW
névleges Kialénbdz6  teljesitményl  motorok termikus
teljesitmény idéallanddja més.
6-2 Un | A motor névleges vonali fesziiltsége. 90,0 - 440,0V 400,0V V
névleges Ha fmotor = fn, ekkora fesziiltség jut a motorra.
fesziiltség Ez az adat allitia be az U/f karakterisztika fels6
fesziiltség sarokpontjat.
6-3 fn | A névleges fesziiltséghez tartozo frekvencia. 25,0 -1000,0 50 Hz
névleges Ez az adat allitia be az U/f karakterisztika fels
frekvencia frekvencia sarokpontjat.
6-4 In | A tartésan megengedhet6 motor aram. Ehhez|0,1 - 500,0 tipusfiggé A
névleges tartozik a 100%-os hémodell!
aram Ennek az aramnak a nyomaték illetve aram
korlattal médositott értéke alakulhat ki maximum,
ha az kisebb mint az | inverter limit!
6-5 nn | Névleges fordulatszam a névleges terhelés | 100 - 60000 1450 f/perc
névleges esetén. A Kkijelzéseknél tajékoztaté adatként
fordulatszam hasznalhato a terhelés fuggvényében.
6-6 A motor termikus modellezéséhez sziikséges. sajat sajat
hiités médja Kényszerh(ités esetén kis frekvencian is (10 Hz | kényszer
alatt), tartésan a névleges nyomatékig terhelhetd
a motor.
6-7
korlatozas
6-7-1 aram 10 - 500 100 %
Ennél nagyobb aramot a frekvenciavalté nem
enged meg. Modositia a frekvenciat, hogy
csokkenjen a terhelés, vagy leall hibajelzéssel, ha a
terhelés nem csokken, vagy tiltott a billenés gétlas.
Az 500% nem mindig hasznalhato ki, mert ez fligg
a motor adataitdl, és a frekvenciavaltd maximalis
teljesitéképességétdl is!
100% a névleges motoraramot jelenti.
6-7-2 nyomaték 10 - 500 150 %
Ennél nagyobb nyomatékot a frekvenciavalté nem
enged meg. Modositia a frekvenciat, hogy
csokkenjen a terhelés, vagy leall hibajelzéssel, ha a
terhelés nem csokken, vagy tiltott a billenés gétlas.
A 500% nem mindig hasznalhato ki, mert ez fiigg a
motor adataitdl, és a frekvenciavalté maximalis
teljesitéképességétdl is!
100% a névleges nyomatékképzé aramot jeleni.

-42 -




VEID - YLD - YHD pROGRAMOZASI KEZIKONYV

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
6-7-3 homérséklet 50 - 200 100 %

Szamitott hémodell korrekcio.

(a felhasznalé maddosithatja, attdl figgben, hogy
a motor koérnyezeti héterhelése mekkora)
Hidegebb koérnyezetben a motor jobban
terhelhetd!

6-9 Motoros tulterhelés esetén a frekvenciavaltd csokkenti a frekvenciat, generatoros tulterhelés
Billenés gatlas |esetén ndveli a frekvenciat a billenés gatlas mértékének megfeleléen (6-9-2 meni). A nem
bedllitasa esetén a tulterhelés nem csékkenthetd, ezért a tularam elérésekor hibajelzéssel leall.

6-9-1 engedélyezés motoros motoros
mot./generatoros
nem

6-9-2 mértéke 4-10000 1000 ms

100 %-os aram tullépésre ennyi idd alatt huzza
vissza a frekvenciat 0-ra fmax-rol.

6-10 Aktivalasakor a frekvenciavaltdé motor tesztet|nincs nincs
Teszt végez. Ugyeljink arra, hogy forgo teszt esetén | allo
mechanikai karosodas ne térténhessen! (Elétte a | forgd
motor paramétereit be kell allitani!)

Megjegyzés: A motor menl alapbedllitasai a frekvenciavaltd névleges aramatol illetve fesziltségétdl is
fuggenek. A megbizhatd6 motorvédelemhez elengedhetetlenil szikséges a névleges
motorparameéterek beéllitasa. (Pn, In ,Un, fn , hiités mddja, hékorlat).

A motorparaméterek megadasa befolyasolja az analég kimenetek skalazasat is.
(lasd. 5 Kimenetek menu)

e VEKTOROS (IFA-S) FREKVENCIAVALTOK PROGRAMOZASA

e Vektoros lizem esetén beadllitand6 paraméterek

= 6.1. PNEVLEGES < motor adattablarol

= 6.2. UNEVLEGES < motor adattablarol

= 6.4, INEVLEGES < motor adattablarol
< motor adattablarol
= mot./gen.

* 6.5. nNnevieces
= 6.9.1. bill. gatlas

= a tobbi paraméter beallitdsa a megszokott modon térténik. (szab. alapjel, vez. alapjel forrasa, IFA, stb.)
= 6.10. menlben végezziink elébb allé, majd forgd motor tesztet!

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
6-12 Az adott alkalmazasnal el6forduld maximalis | 1 - 30000 3000 fp
n max fordulatszam. A magnesezési gorbe meg-

hatarozasanal a névleges pont és e pont kdzé
illeszti a gorbét.

6-13 Sztator ellenallasa %-osan megadva a motor | 0,00 - 100,00 5,00 %
Rsztator névleges paramétereibdl.

Az allé motor teszttel méri meg a frekvenciavalté.
Az dramszabdlyozd paramétereire hat.

6-14 Sztator (allérész) szoérasi induktivitas %-osan | 0,00 - 100,00 10,00 %
Lszoras megadva.

Az allé motor teszttel méri meg a frekvenciavalté.
Az dramszabdlyozd paramétereire hat.

6-15 Névleges gerjesztés %-osan megadva. 0,0-100,0 100,0 %
Iméagn. kor. A forgd motor teszttel méri meg a frekvenciavalté.
Ha a motort 50 Hz korul (felett) hasznaljak, ezt a
paramétert 80-90%-ra le kell csokkenteni.
Csokkentve csendesebb lesz a  motor,
mezdgyengités torténik. A létrehozhaté nyomaték
kis mértékben csdkken.
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Magyarazat, tovabbi almeniik

Alapbeallitas

Egység

6-16 A magnesezési gérbe megadasa: 0,0-100,0 100,0 %
llin. magn. 100% -> teljesen linearis kozelités.
A forgd motor teszttel méri meg a frekvenciavalto.
6-17 A nemlineéris gorbe kitevdje, 0-31 7
Iméagn. kit. de llin. magn.=100% esetén nincs értelme.
Ha mezbgyengités és nagy dinamika is
szilkséges, akkor pontosan meg kell allapitani a
motor magnesezési gorbéjét. Amelyik jobban
megfeleld, azt kell valasztani.
6-18 Rotor ellenallas korrekciéja. Ha nincs jol| 0,0 - 200,0 100,0 %
Rrotor kor. megadva, akkor csak nagyobb arammal lehet
ugyanazt a nyomatékot elérni. Ha hideg motornal
szeretnénk jo dinamikat, akkor ezt tipikusan
lejjebb kell allitani néhany szazalékkal.
A névleges motor adatok meleg motorra
vonatkoznak.
6-19 A névleges arammal a névleges fordulatot ennyi | 10 - 6500 40 ms
névl.ind.id6 id6 alatt éri el.
6-20
| szabalyozé
6-20-1 aranyos hatas 0-500 100 %
6-20-2 integrald hatas 0-500 100 %
6-22
n szabalyozo
6-22-1 aranyos hatas 0 - 600,00 100,00 %
6-22-2 integralo hatas 0 - 600,00 100,00 %

6-23
mezdégyengités

Mez8gyengitéses tartomanyban mennyire kdzelitse meg a motor feszlltség az aktudlis DC
feszlltség alapjan kiadhat6 szinuszos feszlltséget. Ehhez tartozik az U tartalék. Ha U tartalék
100%-nal nagyobb, akkor megprébal nagyobb feszultséget kiadni mint az U szinuszos, de ez

csak abban az esetben sikertlhet, ha a 11-8-2 Umotor szinuszos nem-re van allitva.

6-23-1 U tartalék 80-120 90 %
A kivezérléshez tartozé alapjel.
6-23-2 kivezérlés szabalyozé
6-23-2-1 aranyos hatas 0 - 30000 100 %
6-23-2-2 integralo ha. 0 -3000 100 %
6-23-2-3 szlirés 0 - 3000 100 %
6-25 Fluxus szabalyoz6 aranyos hatas 30-500 100 %
Fluxus-szabalyozé aranyos paramétere.
6-26 igen: a melegedés hatasat figyelembe veszi a|igen nem
Rrotor adapt. rotor ellenallasnal. Ha melegszik a motor | nem
valtozik a rotor ellenallasa.
6-27 Szinkron motornal van jelentésége. Az abszolut |0 - 360 0 °
szink. offsz. pozici6 érzékel6 és a forgbérész kozott
szdghelyzetet lehet beallitani.
6-28 U/f vagy vektoros lzemmad. U/t U/t
mod Szabalyozasi modok. jeladdés
szinkron
vektor

Vektoros lizemmaddban a fordulatszam szabalyozd paraméterek allitasa sziikséges.

Ennek a menete a kdvetkezd:

= 6.23.

lengések (ez hallhat6 is).
= A6.22. P_N értéket felére, kétharmadara csdkkentjuk.
= A6.23. 1 N integralasi tényezét nodveljik, ugy, hogy dinamikus legyen.
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e Motoraramok alakulasa az id6 fuggvényében:

I!illés

Imax

frekvencia t
modositas

tulterhelés

Itiltés = 2x Imax
ha Iinv.max
akkor Iti|tés

IA

lkiitas

Iinv.max

I, x Nyomaték korlat

Imax

I\

Imax Iinv.Iimit

PL.  1,=4A
nyomatek korlat = 120%
Iinv.max =09A
lnax = 4A X 1,2 = 4,8A
Imax X 2 = 9,6A
Itiltés = 9Aa mert Itiltés < Iinv.max

e Megengedett tartés motoraram a frekvencia fliggvényében:

Imolor

/ kényszerh(tés

1./2

sajat hiités

f/10

f/2

7

fln f[HZ]

e Megengedett motor tularam az id6 fiiggvényében:

Imolor

2xI,

2 3 4 5 10 T [perc]

A motor sajat hiités esetén, a frekvencia
fuggvényében csak a névleges aramanak a
grafikonon  jeldlt részével terhelhetd
folyamatosan, tulmelegedés nélkil!

Kényszerh(ités esetén a motor a teljes
frekvenciatartomanyban terhelhetd a
névleges aramaval.

A kdérnyezeti hBmérséklet hatasat a hékorlat
segitségével lehet figyelembe venni.

Pl. 120%-0s h&korlat a gérbe minden pontjat
20%-al felfelé tolja.

A motor sajat hiités esetén, a névleges
aramanal nagyobb arammal a grafikonon
jelolt ideig terhelhetd, tulmelegedés nélkul!

A kdérnyezeti hdmérséklet hatasat a hdékorlat
segitségével lehet figyelembe venni.

Pl. 120%-0s hékorlat a gérbe minden pontjat
20%-al felfelé tolja.
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» 7. U/f VISZONY MENU

Ebben a meniiben a fesziltség frekvencia jelleggdrbét lehet megadni, vagy valtoztatni.

Tetszbleges feszlltség frekvencia jelleggorbe is meg lehet adni 6 pontban, igy bizonyos fordulatokon nagyobb
nyomaték vagy kisebb fogyasztas is beallithatd a hajtott gép igényeinek megfeleléen.

U : <—— Berendezés azonosité
Meni sorszama — erendezés azonositd

(7-2-1)

A paraméter nem
egyezik mega ——»

<«—— Allitandé paraméter

gyari beéllitassal (33.0V)
(-)
Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
71 A hajtott gép nyomatékigényének megfeleléen | normal normal
tipus kell beallitani. Altalanos esetben normal|tetsz8leges
karakterisztikak | (lineéaris),  szivattyd,  ventilator  esetében

négyzetesre modositott karakterisztika kivanatos.
(nyomaték-frekvencia jelleg-gorbében az elsé
allandé nyomatéku, a masodik linearisan
ndvekvd nyomatéku jelleggorbét jelent)

7-2 A kezdeti fluxus biztositasahoz szikséges fesziltségérték beadllitasara és a normal
u/f karakterisztika korrigalasara szolgal. (Rajzos melléklet: U/f karakterisztikak)
médositasok U indito: start utan az allé motorra kiadandé indul6 fesziltség.

Négyzetes karakterisztika modositas: a linearis és a négyzetes karakterisztika kdzotti allapot
igény szerinti beallitasara szolgdl. 0% esetén linearis, mig 100% esetén teljesen négyzetes.

7-2-1 U indit6 0-50,0 tipusfiiggé \Y,
Indito fesziiltség
7-2-2 négyzetes 0-100 0 %
7-3 Tetszbleges fesziltség-frekvencia jelleggorbe Iétrehozasa, dsszetartozd pontok megadasaval.
tetszéleges (két megadott pont kozott a feszlltség linearisan fog valtozni).
frekvencia, Megjegyzeés: (A pontokat értelemszeriien novekvd frekvencia sorrendben kell felvenni!)
fesziiltség A karakterisztika els6 pontja mindig az ,f1Ofrekvencia - ,U1Ofeszlltség,
jelleggérbe a karakterisztika fels6 sarokpontja az ,f6Cfrekvencia - ,UBOneévleges fesziltség.
pontjai ,f10frekvencia alatt - ,U10
LS00rekvencia folott - ,U60a kimend fesziiltség.
7-3-1 elsd pont adatai
7-3-1-1 frekvencia 0,1-1000,0 1,0 Hz
7-3-1-2 fesziiltség 0,0 - 440,0 8,0 \Y

7-3-2 masodik pont adatai

. (a beallitasuk megegyezik a 7-3-1 elsé pont beallitasaival)

7-3-6 hatodik pont adatai

Megjegyzés: Az f1-et kis értékre célszeri valasztani.
Az f6-ot célszeril f névlegesre valasztani. (Ez helyettesitheti az Un beallitasat.)
Alacsonyabb frekvenciakon célszer(i a pontokat slriibben felvenni.
Az U indit6 fesziiltség minden karakterisztikanal kifejti a hatasat.
A kimeneti motorfesziltségben négyzetesen 6sszegzddik az U indit6 fesziltség a kivalasztott
karakterisztikaval, azaz:

2 2
Umotor =\/ Uindl’té +Ukarakterisztika
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U/f karakterisztikak:

U [V]

U,
0,8U,
0,6U,
0,4U,

0,2U,

N

0,2f, 0,4f, 0,6f, 0,8f, f — f, felett —» f[Hz]
Linearis U/f alap-karakterisztika

Tipus-karakterisztika: normal
Négyzetes médositas: 0%
U indité: ov
u vl 4
Un
Umdilb_[

U [VI

U6

us
U4

u3
u2

U1

f —f felett —» f[HZ]

fe\to\és
Linearis U/f alap-karakterisztika

Tipus-karakterisztika:  normal
Négyzetes médositas: 0%
U indito: beallitva

f1 2 f3f4 f5 f6 f [HZ]

Tetszoleges U/f alap-karakterisztika

u vl 4

0,8U,

0,6U, /

0,4U, /

0,2U, /
//

L—T N
0,2f, 0,4f, 0,6f, 0,8f, f — f,felett —» f[Hz]
Négyzetes U/f alap-karakterisztika

Tipus-karakterisztika: normal
Négyzetes modositas: 100%
U indité: ov
u vl 4
Un
)4
/
/
Umdik’)
L—

f —f felett —» f[HZ]

fe\lcla's

Négyzetes U/f alap-karakterisztika

Tipus-karakterisztika:  normal
Négyzetes modositas: 100%
U indito: beallitva

Tetsz6leges U/f karakterisztikanal a 06, frmaxOfrekvencia-
hatérok kézott ,,06,U.«Ofesziltségértékek allithatok be.

A frekvenciak: f1<f2<f3<f4<f5<f6
A feszlltségek: U1, U2, U3, U4, U5, U6
Az ,fnCfelett a fesziiltség ,U60értéket vesz fel!

Azt a frekvenciat, amelyik nem teljesiti a monoton
névekedési feltételt, a program nem veszi figyelembe!

A négyzetes modositdas a  tetszbleges
karakterisztikanal hatastalan.

Az U indit6 feszlltség ebben a karakterisztikaban is
kifejti a hatasat.

u/if
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» 8. FREKVENCIAK MENU

Ebben a meniiben a gépbeallitassal kapcsolatos adatok adhatéak meg.

A maximalis és minimalis frekvencia, ami a motorra adhato, a tiltasi hatar a gép mechanikus védelme érdekében,
illetve rezonancia elkerllése céljabdl tiltott savok adhatdak meg, valamint a gépbeallitashoz hasznalhaté kuszas
adatait is itt lehet megadni.

Menu sorszama ——»
(8-4-1)

<—— Berendezés azonositd

<«—— Allitandé paraméter
(5.0Hz)

Ertékek

Magyarazat, tovabbi almeniik

Alapbeallitas Egység

tiltasi hatar

8-1 fmax maximalis frekvencia. 0,1-1050,0 50,0 Hz
f maximalis A motorra kiadhaté legnagyobb frekvencia.

Prioritasa van a minimalis frekvenciaval szemben!

Ha a frekvencia alapjel magasabbra van allitva

akkor is az fmax fog érvényesiini!
8-2 fmin minimalis frekvencia. 0,1 -1000,0 1,0 Hz
f minimalis A motorra kiadhaté legkisebb frekvencia, az

indulasi és megallasi folyamat kivételével.

Ha a frekvencia alapjel alacsonyabbra van allitva,

akkor is az fmin fog érvényesuini!
8-3 A hajtott mechanika tulpérgetés elleni védelmét|0,1-1100,0 105,0 Hz
frekvencia szolgalja. (fmax foélé kell megadni, olyan értékre,

amit a hajtott egység még karosodas nélkiil el tud
viselni!).

Ha a frekvenciavalto altal mikodtetett motort a
hajtott oldalrél tulporgetik, a frekvenciavalté a
generatoros uzem elkertlése miatt eddig emeli a
frekvenciat, ezutan tulfrekvencia hibaval leall!

8-4
kuszas el6re

Altalaban gépbeallitashoz hasznalt kisfrekvencias szakaszos Gizemmad.

A mikoédésmod (vezérlés vagy szabalyozas) kivalasztasatél fliggetlendl, csak stop allapotbol
mikodtethets. Aktivalasa digitalis (virtualis) bemenetrdl, illetve a 4-8-1 menu beallitasatol
figgben terminalrdl térténhet.

A bedllasi idd a felfutas idejét jelenti az elére kuszasi frekvenciara.

A ledllas mddija és a lefutas ideje az alapbeallitas szerint torténik (3. meni)!

8-4-1 frekvencia 0,1-100,0 5,0 Hz

8-4-2 beallasi idd 0,1-300,0 5,0 s

tiltott savok

8-5 A miikodése hasonlo a kuszas elére miikodéséhez.
kuszas hatra (a beadllitasa megegyezik a 8-4 kuszas elére beallitasaival)
8-6 Altalaban a hajtott egység mechanikai rezonancia elleni védelmét szolgalja.

A tiltott sav az adott frekvenciatdl ndvekvd iranyban terjed Af savszélességben. A tiltott savban
lévé frekvenciat a késziilék a fel- és lefutasi allapot kivételével tartésan nem adja ki.. Ha a
kiadando frekvencia ebbe a savba esne, a legkdzelebbi kiadhaté frekvencia keril a motorra.

8-6-1 f1 helyzete

1. tiltott frekvencia

0,1-1000,0 0,1 Hz
0,0-10,0 0,0 Hz

8-6-1-1 frekvencia
8-6-1-2 sav
Af savszélesség

8-6-2 f2 helyzete

2. tiltott frekvencia  (a bedllitdsa megegyezik a 8-6-1 1 helyzete beallitasaival)

8-6-3 f3 helyzete

3. tiltott frekvencia (a beallitasa megegyezik a 8-6-1 {1 helyzete beallitasaival)
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» 9. PROGRAMOK MENU

A frekvenciavalté szolgaltatasai kdzé tartozik néhany PLC funkcio is, igy 6sszetettebb feladatok megvalodsitasara
is bnmagaban alkalmas lehet.

A programok meniben kaptak helyet a szamlaldk, amellyel bemenetre adott impulzusokat lehet szamolni és
ennek megfeleléen esetleg komparatort miikodtetni vagy leallitani a késziiléket stoppal.

A programokkal az alapjelet, a fel- és lefutasi meredekséget és a PID szabalyozé adatait lehet valtoztatni azzal a
céllal, hogy egy vagy tébb technoldgiai 1épés bedllithaté legyen.

pl. egy keverési folyamat lassabb majd, gyorsabb sebességen, adott ideig, meghatarozott atallasi idével.

A programok bemenetrdl aktivalhatéak, majd, ha letelt a program ideje, akkor visszatérhet az eredeti mikoédéshez
vagy ki is kacsolhatja a gépet.

A szekvenciak segitségével a programok csoportokba flizhetéek, igy tobb program egymas utan mikddtethetd.

A szamlalok, idéziték, komparatorok és programok mind azt a célt szolgaljak, hogy a késziilékkel 6sszetettebb
vezérlési és szabalyozasi feladatok is egyszerlien és koltséghatékonyan megvalésithatéak legyenek.

<«—— Berendezés azonosito

(1)

MenlU sorszama ——»
(9-11-1)

<«—— Allitandé paraméter
(tiltott)

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység

9-1 Ha valamelyik szekvencia ciklikusnak van kivalasztva, a vele azonos sorszamu szamlaloé lesz a
Szamlalé 1. ciklusszamlaldja.

9-1-1 tipus start 0 normal

a szamlalo aktualis értéke koveti a digitalis | StoP O

(virtualis) bemenetekre kivalasztott ,felQ ,leOés normal

,beir6Cbemenetek utasitasait.

start 0: startra felveszi az ,értékQallapotat

stop 0: a 0 értéket elérve stopot okoz.

normal: csak megtekinthet az aktudlis érték,

beavatkozast nem okoz.

9-1-2 érték 0 - 10000 0
g-zzémlélé 2. (a beallitasa megegyezik a 9-1 Szamlalé 1. beallitasaival)
9-3

Szamlalé 3 (a beallitasa megegyezik a 9-1 Szamlalé 1. beallitasaival)

9-10 A programok egyedi aktivalasanak bedllitasa
Program
aktivalas
9-10-1 kivalasztas tiltott tiltott

tiitott: beallitasaval a  programok egyedi | Sorkapocsrol
aktivalasa  egyszerre filthats,  a|direkt
kivalasztasuktol fiiggetleniil! start eseten
9-10-3 idd késleltetés N N %
Program futtatasnal, szabalyozas esetén az 0,01 -100,00
id6tartam korlatozast a hibajel beallitott érték ala
torténd csokkenése inditja.
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Almenii

Ertékek

Magyarazat, tovabbi almeniik
9-10-4 tipus

A programot aktivalé bemenetre vonatkozik!

szint: a program addig fut, ameddig a
bemenet aktiv

impulzus: a program impulzusra indul, leallitdsat
az id6tartam korlatozas letelte, vagy
egy bemenetrél adott stop, program
tiltas stb. okozhatja.

Az impulzus idejének nagyobbnak kell lennie,

mint a 4-9-5 menuben beallitott szlrési id6.

szint
impulzus

Alapbeallitas
szint

Egység

9-10-5 sziirés

Binaris program aktivalaskor ennyi id§ telik el a
bemenetek bedllitdsa és a program aktivalasa
kozott. A szlirés akkor lehet hasznos, ha a
binaris program kivalasztas kézzel, kapcsolokkal
vagy binaris kodot adé forgatdé gombbal torténik.
A szlrés értékének megfelelé beallitasaval
elkertilheté a véletlen programinditas. A digitalis
bemenetek szlirése még ez elétt fejti ki hatasat.

0 - 60000

500

ms

9-10-6 vége

A program befejezése utan mi térténjen.

normal: a programok befejezése nem okoz stop
parancsot.

stop: a programok befejezése stopot is okoz.

normal
stop

normal

9-11
Program 1.

Program 1. engedélyezése, program paramétereinek beallitdsa.
Programokban a kisebb szamu a magasabb prioritasu.
A programok magasabb prioritasuak a szekvenciaknal.

9-11-1 kivalasztas

A mikodtetni kivant programokat at kell allitani
JiltottGrol. Vezérlés vagy szabalyozas kivalasz-
tdsa az alapbeallitds Uzemmoédjat felulbiralja, de
a bemeneten kijeldlt i1zemmaodot nem!

tiltott

aktiv
vezérlés
szabalyozas

tiltott

9-11-2 uzemallapot

normal: kivalasztdsa az  alapbeallitasban

beallitott irany valtozatlanul hagyasat

jelenti!

kivalasztdsa iranyvaltast

alapbeallitashoz képest.

varakozo: beadllitasa normal leallassal tortend
megallast jelent.

inverz: jelent az

normal
inverz
varakozo

normal

9-11-3 program paraméterek

A nem ,NGre allitott paraméterek az eredetileg érvényes értékeket a program futdsa alatt

felllirjak. A fel, és lefutasi id6k az Uzemmdédtdl fuggben Aallitjidk a vezérlés, ill. szabalyozas
meredekség korlatjat.
9-11-3-1 frekvencia N N Hz
vezérlés alapjel 0,1-1000,0
9-11-3-2 szabalyozas alapjel N N %
0,01 -100,00
9-11-3-3 felfutasi id6 N N S
Tfel 0,1-3000,0
9-11-3-4 lefutasi id6 N N S
Tle 0,1 -3000,0
9-11-3-5 PID kivalasztas N N
1-4
9-11-3-6 id6tartam korlatozasa N N S
0,00 - 3276,7
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Magyarazat, tovabbi almenik Ertékek Alapbeidllitas Egység
9-12
Program 2.
5 (a beallitasuk megegyezik a 9-11 Program 1. beallitasaival)

9-25

Program 15.

9-26 Program csoportot lehet létrehozni tetszdleges szamu program kijel6lésével (Program1-15).

szekvencia 1. A szekvenciaban lévé programok a szekvencia aktivalasa esetén a prioritasuknak megfeleléen
egymas utan futnak le. A szekvenciaban éppen futé programot is megszakithatja egy nala
magasabb prioritasi program, vagy egy az aktualis szekvencianal magasabb prioritasu
szekvencia. A szekvenciak k6zétt is a kisebb szamu a magasabb prioritasu.

9-26-1 aktivalas

tiltott

tiltott

A szekvencia aktivalasanak modjat  lehet | SOrkapocsrol
beallitani. direkt
start esetén

9-26-2 jelleg egyszeri egyszeri
egyszeri: a szekvencidban 16v8  programok | CiKlikus

egyszer hajtédnak végre, utana a

9-26-5 menipontban beallitott modon

folytatodik a mikodes.
ciklikus: a szekvenciaban |év6 programok

mindaddig ciklikusan ismétlédnek, amig

ezt valamely gatlé koérilmény meg nem

akadalyozza

pl: - az aktivaléd bemenet megvaltozasa

- a ciklusszamlalé lenulldzédott
- egyéb bemenet okoz megszakitast

ciklusszamlalé  mindig az  adott

szekvencia sorszamaval megegyezd

sorszamu szamlalé, amennyiben a

szekvencia jellege ciklikus. Ez esetben

ugyelni kell a szamlald helyes

beallitdséra
9-26-3 id6 késleltetés N N %
Program futdsandl, szabdalyozds esetén az 0,01 -100,00
id6tartam korlatozast a hibajel beallitott érték ala
torténd csdkkenése inditja.
9-26-4 tipus: szint szint
A szekvenciat aktivalé bemenetre vonatkozik! impulzus
szint: a szekvencia addig fut, mig a bemenet

aktiv
impulzus: a  szekvencia impulzusra  indul,

leallitasat a ciklus vége, a ciklusszam-

lalé vagy egy bemenetrél adott stop,

program tiltas, stb. okozhatja.

Az impulzus idejének nagyobbnak kell

lennie, mint a 4-9-5 menuben beallitott

sz(irési id6.
9-26-5 vége: normal normal

stop

A program, vagy programcsoport befejezése utan
mi térténjen.
normal: a programok befejezése nem okoz stop

parancsot.
stop: a programok befejezése egyben stopot is
okoz.
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Almeni Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas
9-26-6 csoport
9-26-6-1 eleje 1-15 1

A program csoport ennél a szamu
programnal kezdédik.

9-26-6-2 vége 1-15 1
A program csoport ezzel a programmal
fejezddik be.

Ha a program csoport vége kisebb, mint
az eleje akkor a szekvencia végrehajtasa
nem térténik meg.

:;z(vencia 2 (a beallitasa megegyezik a 9-26 szekvencia 1. beallitasaival)
Z;Ze?(vencia 3 (a bedllitdsa megegyezik a 9-26 szekvencia 1. beallitdsaival)

e A programok és szekvenciak aktivalasa (Program 1. - 15., szekvencia1. - 3.)

= Sorkapocsrol - t6rténd aktivalas esetén az engedélyezett programok, szekvenciak (akar tobb is), digitalis
(virtualis) bemenetekrél aktivalhatok, tetszéleges idépontban. A mikddtetésik feltétele, hogy a frekvenciavalté
start allapotban legyen.

Direkt inditas esetén az aktivalas egyben startot is okoz!

A program, szekvencia végeén, a jelleg és a vége menipontoknak megfeleléen visszatér az alapbeallitdshoz,
megall, vagy ciklikusan ismétel.

Ciklikus kivalasztasa esetén, ha az aktivalas megsziinik, a berendezés visszatér az alapbeallitashoz, vagy
megall a beallitdsoktdl figgden. Ismételt aktivalasnal ujbdl kezdddik a ciklikus mikddés!

A programok, szekvenciak aktivalasuk esetén (prioritasuk sorrendjében) atveszik a mikodtetést az
alapbeallitastol. Ha egy program, vagy szekvencia azért adja at a vezérlést, mert letelt az ideje, csak ugy
indithato Ujra, ha egy inaktiv allapot utan lesz Ujra aktivizalva! (azaz, a bemenetet ki-, majd be kell kapcsolni!)

= Start esetén - t6rténd aktivalaskor az engedélyezett programot, vagy szekvenciat a start parancs inditja.
Ebben az esetben nem kellenek digitalis bemenetek a futtatashoz.
A futtatds végén, a vége menipontnak megfeleléen visszatér az alapbeallitdshoz, megall, vagy ciklikusan
ismétel.

A stop, kipérgés, DC fék parancs a mikddtetést barmelyik ponton le tudja allitani!

e Példa a sorkapocsrdl térténé aktivalasra:
Ha valamely paraméter beallitasanal az ,NOérték van megadva, az azt jelenti, hogy az adott paraméter esetében
a program az alapbeallitast veszi figyelembe!
Ha a Program 1.-ben az N, 32,0%, N, N, 5s van beallitva, az azt jelenti, hogy ha az aktualis digitalis bemenetet
aktivaljuk, akkor:
= avezérlés alapjel nem aktiv, (az alapbeallitéas érvényes, ha vezérlés van),
» ha szabalyozas van, akkor a hasznalt szabalyozé alapjele 32,0 %, fliggetlendl a kivalasztott alapjelforras

(potenciométer, terminal) értékétél.

= az alapjel fel-lefutasa a szabalyozas alapjelre beallitott alapbeallitas szerint megy végbe
» azid6tartam korlatozva van 5s-ra.
Mivel az id6tartamra 5s van megadva, ez az allapot a program futasanak kezdetétél fogva 5s-ig all fenn, és
barmely szintig jutott is el a hajtas, 5s utan az eredetileg kivalasztott alapjel forras alapjele érvényesiil.
Ha azonban a Program 2. is aktivalt, akkor az 1. id6 letelte utan a Program 2. beallitdsa szerinti paraméterekkel
folytatodik a miikddés.
Ennek megfeleléen, ha pl. egy 4 1épcsds programot szeretnénk végrehajtani, akkor a Program 1. + Program 4.
aktivalé bemeneteket dssze kell kétni, és start alatt egyszerre aktivalni, amikor a programokat inditani akarjuk. (Ha
nincs start, akkor az aktivalt bemenetekre irt programok lefutasa a start parancs megjelenésekor kezdédik).
Egyszerlibb megolddsa az elébbi feladatna, ha egy szekvencia végrehajtand6 programjainak jeldljiuk ki az elébbi
4 programot, mivel ekkor csak a szekvenciat kall aktivalnunk egy bemenettel és a programok az elébb ismertetett
maodon lefutnak.
Ha mikddés kdézben egy nagyobb prioritdsi bemenet Gjra aktivalodik, akkor visszaveszi a mikddtetést az
alacsonyabb prioritasutol!
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» 10. KIJELZESEK MENU

Ebben a menlben adhatdéak meg a kijelzési képpel kapcsolatos beallitasok, hogy mi jelenjen meg a kijelzén vagy

a terminalon.

Itt modosithatéak a termelékenységgel kapcsolatos beallitasok, illetve itt adhatéak meg az egyedi mérték-
egységek (pl. az alapjel mértékegységének egyedi beadllitasa esetén lehet erre sziikség)

Ebben a menlben valaszthaté ki tovabba a nagy karakteres kijelzés.

Menu sorszama ——»
(10-7-5)

<—— Berendezés azonositd

<«—— Allitandé paraméter

(szazalék)

Magyarazat Mennyiségek Mennyiségek magyarazata Alapbeadllitas Egység
Kivalaszthatd, hogy | statusz statusz
1. sor melyik  mennyiség | lzemmad -
jelenjen meg alf frekvencia (aktualis) Hz
kijelzén, KIJELZES | Imotor motor aram A
izemmodban az | V- a.jel vezérlés alapjel Hz
1. sorban. m.v.a.j. modositott vezérlés alapjel Hz
sz. a. jel szabalyozas alapjel %
m. a. jel mddositott szabalyozas alapjel %
ell. jel szabalyozas ellenérz4 jel %
An. BE1 analég BE1 bemenet -egyedi-
An. BE2 analég BE2 bemenet -egyedi-
An. BE3 analég BE3 bemenet -egyedi-
An. BE4 analég BE4 bemenet -egyedi-
Szamlalo 1 szamlalo 1 allapota -
Szamlalo 2 szamlalo 2 allapota -
Szamlaloé 3 szamlalo 3 allapota -
n motor fordulatszam (szamitott) f/perc
n IFA fordulatszam (mért) fordulat
Pfelvett felvett teljesitmény kW
Uhalézat halozati fesziltség (szamitott) \%
Udc kézbens6 kori DC fesziiltség \%
Umotor motor kapocsfesziiltség \%
termel.1 termelékenység 1 -egyedi-
termel.2 termelékenység 2 -egyedi-
termel.3 termelékenység 3 -egyedi-
termel.4 termelékenység 4 -egyedi-
Tborda hdtéborda hémérséklet °C
tuzemora Osszes lzemoéra szamlaléd ora
Uuzemora2 ,megyQlizemoéra szamlalo ora
dig. BE digitalis bemenetek allapota -
nyomaték szamitott nyomaték Nm
dig. Kl digitalis kimenetek allapota -
maod.mpot modositas motorpotenciométer %
ora datum és id6 -
Efogy.o. Osszes energia fogyasztas kWé
Efogy. energia fogyasztas (nullazhato) kWéo
ures sor -
10-2 Kivalaszthatd, hogy melyik mennyiség jelenjen meg a kijelzén, KIJELZES iizemmédban a 2. sorban.
2. sor (a beadllitasa megegyezik a 10-1 1. sor beallitasaival) (alapbeallitas: tzemmaod)
10-3 Kivalaszthatd, hogy melyik mennyiség jelenjen meg a kijelzén, KIJELZES iizemmédban a 3. sorban.
3. sor (a beallitasa megegyezik a 10-1 1. sor bedllitasaival) (alapbeallitas: f)
10-4 Kivalaszthatd, hogy melyik mennyiség jelenjen meg a kijelzén, KIJELZES iizemmdédban a 4. sorban.
4. sor (a bedllitasa megegyezik a 10-1 1. sor beallitasaival) (alapbeallitas: Imotor)
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¢ Dinamikus statuszvisszajelzések:

A kijelzdn a statusz sor kézepén jelennek meg. A megjelenités az eléfordulas pillanataban torténik, és legalabb a
minimalis észlelési ideig tart (kb. 0,4 s), illetve ameddig a dinamikus tizemallapot fennall.

Tobb kijelzendd statusz esetén a frekvenciavalté sorrendben egymas utdn mindegyiket kijelzi, végul a legnagyobb
prioritdsu marad a kijelz6n, amig fennall!

e A lehetséges dinamikus iizemallapotok (prioritasi sorrendben):

I Hiba!, U dc<, Stop, DC fék, Kiporgés, Leall, ftartas, Kuszas, Szam.stp, Mpot.stp, Potm.stp, Komp.stp,
Varakozo, R.fék, Prog., Idészak., U DC lim, M.limit, Llimit, Gen.izem, Mot.poti, Start ut

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
10-7 Ezzel a paraméterrel lehet6ség nyilik egy tetszéleges technoldgiai mennyiség kijelzésére, ami
termelékenység | linearis kapcsolatban van a 10-7-1 menuben kivalaszthaté valamelyik mennyiséggel.

1. Ezt az aranyossagot a névleges értékhez, vagy 100%-hoz rendelt megfeleltetés értékkel lehet
meghatarozni. A kijelzéshez egyedi dimenziét és elnevezést is lehet rendelni.
10-7-1 kivalasztas frekvencia frekvencia
teljesitmény
ellenérzéjel
An. BE1.
An. BE2.
An. BE3.
An. BE4.
10-7-4 megfeleltetés 0,0 - 6000,0 100,0
10-7-5 dimenzié - - - y
— TN szazalé o
igény szerint bévithetd! darab db db
témeg kg kg
témeg t t
hossz mm mm
hossz m m
sebesség m/s m/s
sebesség m/p m/p
sebesség km/6 km/6
térfogat | |
térfogat m® m®
fordulat rpm
nyomas bar bar
nyomas Pa Pa
hémérséklet °C °C
frekvencia Hz Hz
egyedi 1
egyedi 2
10-7-6 elnevezés XXXXXXXX term1
10-8
termelékenység | (a bedllitdsa megegyezik a 10-7 termelékenység 1. beallitasaival)
2,
10-9
termelékenység | (a bedllitasa megegyezik a 10-7 termelékenység 1. beallitasaival)
3.
10-10
termelékenység | (a beallitisa megegyezik a 10-7 termelékenység 1. beallitasaival)
4,
10-11 Az egyedi mértékegységeket lehet beallitani max 4 karakterig.
egyedi
10-11-1 mértékegység 1 XXXX lap
10-11-2 mértékegység 2 XXXX léc
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¢ Nagy karakteres kijelzési kép:

Almeni Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység

10-12 A Kijelzd 3. sorat jeleniti meg az elsé harom sor
nagy karakter méretében. igen
A mennyiség utdn a dimenzié norméal méretben
kerul kiirasra.

Abban az esetben ha a kijelzendd sor nem irhaté
at maximum 4 karakter + dimenzié alakba (pl.
statusz, dig. BE stb.), a nagy karakteres kijelzés
hatastalan!

<«—— Kijelzés 3. Sora
(295,3 Hz)

Nagy karakteres kijelzés esetén a negyedik sorban kijelzett mennyiségnél az ékezetes karaktereket normal
karakterekkel jelzi ki a berendezés!

Almeni Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység

10-13 A fogyasztasmérét nullazza. Példaul egy hénap | torol
fogyasztasméré | alatt fogyasztott energia méréséhez.

torlés Az Osszes fogyasztasmérd szamlalojat csak a
naplo torlés torli.
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» 11. RENDSZER PARAMETEREK MENU

Ebben a menilben a frekvenciavalté paramétereinek elmentését és betoltését lehet elvégezni.

Itt adhatéak meg a taviranyitdssal, modulacidval kapcsolatos beallitasok, itt allithaté be a menurendszer nyelve,
a programozo6 terminal nyomogomb funkcioi, az automatikus hibanyugtazas.

Ebben a menlben szerepel a készulék gyari szama, teljesitménye, tipusa.

Itt allithatoé be tovabba a frekvenciavalté éraja is, valamint a paraméter-valtoztatasok korlatozasara szolgalo jelszé
és prioritas is.

<«—— Berendezés azonosito
Meni sorszama — (1)
(11-7-2)

<«—— Allitandé paraméter
(0%)

e Parameéterkészletek

Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
111 memoria: felhasznaloi paraméterkészletek a frekvenciavaltoban
paraméterek terminal: terminalban tarolt felhasznaloi paraméterkészletek
ari: gyari paraméterkészlet (alapbeallitas)

11-1-1 betoltés
Gyari paraméterek vagy korabban elmentett beallitasok betdltését lehet elvégezni, példaul egy
masik alkalmazas beallitasat. Terminalbol torténd betdltés esetén egy masik készilékrdl akar a
teljes paraméterkészlet, vagy annak csak egy része tolthet6 at.

11-1-1-1 memoria Gyari Memoria 1
A késziilékben tarolt paraméterkészletek | Memoria 1
itt toltheték be a 11-1-1-3 és 11-1-1-4 Memgr!a 2
meniipontoknak megfeleléen. Memoria 3
11-1-1-2 terminal Term.1. Term.1.

A programozé  terminalban  tarolt | T€m-2.
paraméterkészletek it toltheték be a|lerm.3.
11-1-1-3 és 11-1-1-4 meniipontoknak | T€M.4.
megfeleléen.
11-1-1-3 pont X-X-X-X 0-0-0-0

Egy adott menipont ala tartozo
paraméter betoltéséhez a menlpont
megadasa. A menupont megadasaval a
paraméter még nem toltédik be.

11-1-1-4 mit menupont minden
minden

Itt kell megadni a betdltendd paraméter

csoportokat. vez.alap

Meniipont: csak a 11-1-1-3 meniiben | SZ30-an.
megadott meniipont  ala | SZaP-IFA
tartozo paramétert tolti be. mest/sz.

Minden:  minden paramétert betolt. ]:::E;

A tébbi esetben csak az adott makrékhoz
tartozd paraméterek kerlilnek betdltésre
a memoriabdl, vagy a terminalbal.

A betélteni kivant paraméterek meg-
adasaval a paraméterkészlet még nem
tolt6dik be.
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység

11-1-2 elmentés

Az aktualis paraméter beallitdsokat lehet eltarolni memdridba, vagy terminalba. Példaul egy
alkalmazas sikeres beallitasa utan a paraméterkészletet érdemes elmenteni. Tobb készilék
hasonlé bedllitasa esetén programozoi terminalba torténd elmentés utan a paraméterek
betbltheték masik késziilékbe is.

11-1-2-1 memédria Memoria 1 Memoria 1
Az aktualis paraméterkészlet itt tarolhats | Memoria 2
el valamelyik memoriaba. Memoria 3

Ha a most tarolni kivant paraméter-
készlet elnevezése (11-1-4 elnevezés)
a memoridban  tarolt  valamelyik
paraméterkészlet elnevezésével meg-
egyezik, akkor csak azt a beallitast
irhatjuk fellil. Tobb azonos elnevezésii
paraméterkészlet nem tarolhato
egyidejlleg a memdaridban.

11-1-2-2 terminal Term.1. Term.1.
Az aktualis paraméterkészlet itt tarolhato | 1€rM-2.

el a terminal valamelyik memoriajaba. Term.3.
Ha a most tarolni kivant paraméter- Term.4.
készlet elnevezése (11-1-4 elnevezés)
a programozéi terminalban  tarolt
valamelyik paraméterkészlet elnevezeé-
sével megegyezik, akkor csak azt a
bedllitast irhatjuk felil. Tébb azonos
elnevezésl paraméterkészlet nem
tarolhaté egyidejlileg a programozoi

terminalban.
11-1-3 valtoztatas engedélyezés igen igen
Paraméterek valtoztatasa megengedett-e nem
11-1-4 elnevezés XXXXXXXX Param 1

Itt adhaté meg 8 karakterben az aktudlis
paraméterkészlet neve. A megadott név utaljon a
készulék beadllitdsaira vagy az alkalmazasra,
hogy kénnyen azonosithato legyen.

Példaul: keverd, ventilator, szivattyu, emeld.

e Paraméterkészlet elmentése

A beadllitott frekvenciavaltd paraméterkészletének elmentéséhez el6sz6r adjuk meg a 11-1-4 elnevezés
menuben a paraméterkészlet nevét. A megadott név utaljon a késziilék beadllitasaira vagy az alkalmazasra, hogy
kénnyen megjegyezhetd legyen a felhasznalasi terllet. Példaul keverd, ventilator, szivattyu, emeld.

Ezutan vagy a készilék valamelyik memorigjaba (11-1-2-1 menupont), vagy a terminal valamelyik rekeszébe
(11-1-2-2 menupont) menthetjik a paraméterkészletet.

e Paraméterkészlet betoltése

Parameter készletet betdlthetink memériabdl (11-1-1-1 mentpont), vagy terminalbol (11-1-1-2 menipont).
A mentuponton belll a korabban elmentett paraméterkészletek nevei koézil valaszthatunk. Az ,ElfogadOgomb
lenyomasa utan a paraméterkészlet betdltése elkezdbdik.

A Terminalrdl torténd betdltés esetén a késziilék megvizsgalja, hogy a ratéltendé paraméterkészlet tipusfliggd
paraméterei megfelelnek-e a készulék adatainak. Kilénbb6zés esetén néhany paraméter nem kerUl
betdltésre. Ezek a paraméterek a kdvetezéek: normal fék paraméterei 3-6-os menu, DC fék adatai 3-8 mend,
ellendllas fék 3-9 menl, DC fék dram, ha digitdlis bemenetrdl van aktivalva 4-9-3, 6 Motor menu és 7 U/f
viszony mend, viv6 frekvencia 11-6-1 menu, szlip kompenzéacié 11-7 menl és a 11-es Rendszer menlben a
20-as datum men(td a Rendszer menu végéig.
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Nem csak teljes paraméter készlet betdltésére van lehet6ség, hanem csak bizonyos paraméterek mddositasara
az elmentett paraméter készlet alapjan. Hogy a paraméter készlet egészét vagy annak csak egy részét
szeretnénk-e betdlteni azt a 11-1-1-4 mit menidben adhatjuk meg. Itt makrok vannak felsorolva, az adott
makréban szerepld paramétereket lehet kijeldlni betdltésre. A 11-1-1-1 meméria vagy 11-1-1-2 terminal
valamelyik paraméterkészletének betdltésekor csak a 11-1-1-4 mit-ben Kijeldlt paraméterek kerllnek, majd
betdltésre.

Lehet6ség van tovabba csak egy adott menu (almeni) ala tartozd paraméterek betdltésére is. Példaul, ha azonos
motorokat hasznalunk tdbb készulékhez is, akkor elég azokat egyszer beallitani, a paraméterkészletet elmenteni a
terminalba, majd a tdbbi késziléken csak a 6-0s menu ala tartoz6 paramétereket betdlteni. Ehhez a 11-1-1-4 mit
meniben a menlpontot kell valasztani és a 11-1-1-3 pont meniben be kell allitani a betdltendé mendit: 6-0-0-0

Ezutan kovetkezhet a paraméterek betdltése a terminalbdl 11-1-1-2 terminal meniben a mar ismert médon.
A 11-1-1-3 pont 0-0-0-0 valasztasaval a gyorsmeni szerkezetét jelolhetjik ki betdltésre.

A 11-1-1-3 pont 4-9-2-0 beéllitasaval pl. a 3 db motoros potenciométer paramétert télthetjik be.

e Makrok
Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
11-4 A menlrendszerben megjelenitett paraméterek korlatozasara szolgal.
makrék Néhany paraméter azonban mindig lathatd, ilyen a 11-4-1 makré betoltés, a 11-25-1 jelszé
valasztas, és a 11-25-2 jelsz6 megadas.
11-4-1 kivalasztas minden minden

vezérlés alap

minden: a teljes menlszerkezet latszik ‘
szab. analég

vezérlés alap: alapbeallitasu vezérlés paramé-

terei latszanak Szabt. ||/:A |
szabalyozas analég: analég  ellenérzé  jelre 'l;”;ﬁ e1>r Szolga
végzett szabalyozas (pl. nyomas- Felh. 2'

szabalyozas) paraméteri latszanak

szabdlyozas IFA: IFA ellen6rz6 jelre torténd
szabalyozas paraméteri latszanak.
(pl. pozicié szabalyozas)

mester/szolga: rendszerbe  kotoétt  készilékek
paraméterei latszanak

Felh.1 és 2: felhasznalé  altal kivalaszthat6
menupontok latszanak.

11-4-2 valtoztatas Gyors m. Gyors m.

A gyorsmenu vagy a felhasznaléi makro Felh.1.
szerkesztéséhez it  vélaszthatjuk ki a Felh.2.
szerkeszteni  kivant makrét  (gyorsmendt).
Programozé terminallal a menlben Iépkedve a
jobbra, balra nyilakkal hozzaadhatunk vagy
kivehetliink paramétereket a gyorsmeniibdl vagy
a felhasznaloi makrobdl.

A késziulék minden bekapcsolaskor gyorsmenu
szerkesztés Uzembe kerul!

11-4-3 masolas ures ures

Egy makrét masol at a 11-4-2  véltoztatés-ban menupont
beallitott felhasznaldé makroba. Igy ha egy minden
beallitastol alig eltérd felhasznaléi  makrot | VeZ-alap

szeretnénk létrehozni, az kdnnyen megtehetd. szab.an.
meniipont: A 11-1-1-3  pontban  megadott | SZaP-IFA
paramétert masolja. mest/sz.

felh.1

felh.2
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e Makrok hasznalata

A makré a menilrendszerben szerepld rengeteg paraméter konnyebb atlathatésagara szolgal. Segitségével csak
bizonyos paraméterek lesznek lathatéak, igy azt kénnyebb attekinteni. Példaul vezérlési feladat esetén a
11-4-1 Dbetoltés menilben valasszuk a vezérlés alap beallitast, igy csak a vezérléshez kapcsolddd paraméterek
lesznek lathatoak.

Sajat magunk is szerkeszthetink makrot a 11-4-2 valtoztatds menlpontban a Felh. 1 vagy Felh. 2
valasztasaval.

Azok a menupontok fognak latszani a menurendszerben, amelyek fel vannak sorolva a makréban. A meniben
lépkedve a jobbra, balra nyilakkal hozzdadhatunk vagy kivehetlink paramétereket a felhasznal6i makrobdl.

Tovabbi lehetéségként a makrékban szerepld paraméterekhez jelszét is rendelhetiink a 11-27 Jelszavas meni-
ben, ezzel akadalyozva meg az illetéktelen paramétervaltoztatas lehetéségét.

o Valtoztathaté rendszerparaméterek

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
11-5 A készilék tavvezérléséhez szikséges beallitasok. Egy buszra felflizott készulékeknek
taviranyitas kilénb6z6 azonositét kell adni, de azonos adatatviteli sebességet!

11-5-1 azonosito 1-16 1
11-5-2 baudrate 9k6Baud 38k4Baud
Adatétviteli sebesség 19k2Baud
38k4Baud
11-6
modulacio
11-6-1 vivé frekvencia 2000 - 15000 8000 Hz
A frekvenciavalté végfokozatanak a kapcsolasi
frekvenciajat adja meg.
11-6-2 modulacio tipusa szimmetrikus szimmetrikus
vegyes
flat-top
11-6-3 atkapcsolasi frekvencia 1,0 - 500,0 1,0 Hz
Vegyes modulaci6 estén az atkapcsolasi
frekvencia alatt szimmetrikus, felette flat-top
modulaciét alkalmaz.
11-6-4 holtidé kompenzacié nem igen
igen
11-7 Lehet6séget ad a terheléstél fuggéen a motorfrekvencia automatikus maddositédsara, hogy a
szlip- fordulatszdm viszonylag stabil maradjon. A kompenzalds mértéke allithatd, de a
kompenzacié tulkompenzalassal vigyazni kell! (lengéshajlam, terhelés hatasara emelkedik a fordulatszam stb.)
11-7-1 engedélyezés nem nem
normal
11-7-2 mértéke 0,00 - 100,00 0,00 %
11-8 A berendezés specialis kimeneti jellemzéinek beallitasara.
kimenet
11-8-1 nincs motor? hiba _ hiba
Ures motor sorkapocs, vagy alulterhelés | Nem hiba
jelentsen-e hibat.
11-8-2 Umotor szinuszos? nem Nem
A motorfesziiltséget a frekvenciavalté a DC |'9€N
feszlltségtél fliggben csak addig kompenzal-
hatja, ameddig szinuszos marad.
(nem esetén prébalja tartani a motor-feszultséget
amig lehet a szinuszossag rovasara)
11-9 A menlrendszer nyelve. magyar magyar
Nyelv angol
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Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
1110 Mester  szolga kapcsolatnal a szolga | szolga szolga
CAN busz berendezések a mestertél kapjak a mikddési| mester

parancsokat. A  taviranyitds is  szolga
kivalasztdsnal valdsithatd meg valamilyen
vezérld egységrél, ami rendelkezik CAN busszal
(pl. szamitégéprdl).

e Magyarazatok a CAN buszhoz:

A ,mesterOkivalasztasa esetén a CAN busz kimenetként miikddik, és adatokat kiild a hozza kapcsolt ,szolgaO
berendezésnek, vagy berendezéseknek!

A ,,szolg'aOkivéIasztésa esetén CAN busz bemenetként mikddik, és adatokat tud fogadni a hozza kapcsolt
,mesterCberendezéstdl!

Tobb, egymastdl fliggetlen mester / szolga kapcsolattal egyidében lehetéség van a késziilékek RS 485 vonalon
torténd Osszekdtésére is. Ezaltal lehetéség nyilik a berendezések egy kdzds terminalrdl, vagy szamitogéprol
torténd kezelésére. Ebben az esetben minden berendezés azonositdjanak kildnbdzdnek kell lenni!

e Mester/szolga kapcsolat lehet6ségei:

= vezérlés:
a mester berendezéstdl kapott frekvencia alapjelet hasznalja fel a szolga berendezés (berendezések).
A szolga berendezéseknél lehetéség van a frekvencia osztasara (pl. eltéré poluspar miatt).

Szolga bedllitas: vezérlés,
vezérlés alapjel forrdsa: CAN,

CAN busz: szolga
szolga frekvencia arany

= szabalyozas fordulatszamra:

szolga bedllitas: szabalyozas,
szabalyozas alapjel forrdsa: CAN,

CAN busz: szolga,
ellendrzéjel: IFA pozicid,
szolga adatok,

IFA adatok

Az indulas pillanatatdl azonos fordulattal mikédik a mester és a szolga (szolgak).

= szabalyozas fordulatszamra, szoghelyzet figyeléssel, vagy fordulatszam arannyal:

szolga beallitas: szabalyozas,
szabalyozas alapjel forrasa: CAN,
CAN busz: szolga,
ellendrzéjel: IFA pozicid,
szolga adatok,
IFA adatok)

Az indulas utan a szolga (szolgak) beallnak a mester altal adott poziciora, és ezutan a beallitott fordulatszam
arannyal mikddik a mester és a szolga (szolgak).

Ha gépbeallitas torténik (kuszas parancs), és ezekbdl az Uj pozicidkbdl kell biztositani az egyuttfutast, akkor
start el6tt az IFA pozicidkat nullazni kell!

A beallitott szoghelyzetek csak fordulatszam arany = 1 esetén érvényesek!
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
11-12 A programozé terminal 4 ¥ nyomégombjainak | Nincs kijelzés valtas
terminal kijelzés lizem alatti funkcidjat lehet kivalasztani. | Kijelzés valtas
funkcio motorpot.
Program léptetés
11-13 Tulfesziiltség, tularam, tulterhelés altal keletkezett hiba esetén a berendezés megprébalja

automatikus
hiba nyugtazas

Onmaga, kulsé beavatkozas nélklul nyugtazni a hibat. Ez akkor sikerilhet, ha a hiba oka
id6kdzben megsziint. Amennyiben start allapot all fenn, a motor is Ujra indul.

A nyugtazhaté hibak elévilési ideje a késleltetési id6 tizszerese.

Egyéb hibaknal (pl. paraméter hiba, RS485 hiba, borda tul hideg stb. a hiba nem térélhetd, az
okat kell megsziintetni!)

11-13-1 probalkozasok szama N N
Ennyiszer prébalhatja a készilék megszilintetni a 1-5
hiba allapotot, Ha ez utan sem sikerll, a
nyugtazas csak kilsé beavatkozassal
lehetséges.

11-13-2 késleltetési idé 1-5000 3 s
A nyugtazasi kisérletek elétti kivarasi idd.

11-14
esemény
mentés

11-14-1 tap ki/be Nem Nem

Az esemény naploba be kerilljon-e a késziilék ki | 198N
illetve bekapcsolasi id6pontja.

11-14-2 start/stop Nem Nem

Az esemény napléba be keriljon-e a start, illetve | 198N
a stop események idépontja.

e Csak olvashaté paraméterek

Almeni

Magyarazat, tovabbi almeniik

11-18 A készulék gyartasi ideje, tipusa, sorszama, valamint az opciok megnevezése.

gyartasi szam
11-18-1 év, hénap pl.: 06 05
11-18-2 teljesitmény (kW) pl.: 7,50
11-18-3 sorszam pl.: 871
11-18-4 opcio pl.: DC 700V
11-18-5 fesziiltség pl.: 400 V
11-18-6 tipus pl.: VLD

11-19 A készlilékbe betodltétt program verziészama pl.: 8.07.3

szoftver

verzioszam
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o Jelszéval valtoztathaté rendszerparaméterek

Ha nincs kulon jeldlve, akkor a paraméter csak a gyarté altal modosithatd!

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbedllitas Egység
11-20
datum
11-20-1 év 2006 - 2099 2006
11-20-2 hédnap 1-12 1
11-20-3 nap 1-31 1
11-20-4 napok Hétfé Heétfé
Kedd
Szerda
Csutortok
Péntek
Szombat
Vasarnap
11-20-5 ora (felnasznalo is) | 0 - 23 0
11-20-6 perc (felhasznalo is) | 0 - 59 0
11-20-7 masodperc (felnasznalo is) | 0 - 59 0
11-21 A berendezés arammérd egységének hitelesitésére, és a hatararamok beallitasara szolgal.
aramok Mindegyik | csUcsértéket jelent!
11-21-1 | méréshatar Tipusfiggd A
11-21-2 linverter limit t=40 °C Tipusfiiggd A
11-21-3 | inverter limit t=80 °C Tipusfiiggo A
11-21-4 | inverter maximum Tipusfiggd A
11-22 A frekvenciavalté belsé fesziiltségértékei.
fesziiltségek
11-22-1 Umin Tipusfliggd \%
11-22-2 Ustart Tipusfuggd \%
11-22-3 Ulassit Tipusfliggd \%
11-22-4 Ugyorsit Tipusfliggd \%
11-22-5 Umax Tipusfuggd \%
11-23 A frekvenciavalté belsé jellemzéi.
spec. adatok
11-23-1 hiitéventilator bekapcsolas 0-90 45 °C
11-24 Az eseménynapld, a hibanapld, az lzemoéra1, és | torlés

naplé torlés

az uUzemoéra2, valamint a

térlésére szolgal!

fogyasztasmérdk

11-25
jelszo6 adas

Jelszavak adhatdk meg a jelszavas paraméterek allitasahoz és a kulénb6zé prioritasi szintekhez.
A telepitének nagyobb a prioritasa a felhasznalénal, igy a telepitéi jelszéval a felhasznaldi

jelszéhoz kotott paraméterek is modosithatoéak.
(Legmagasabb prioritasa a gyartéi jelszénak van.)

11-25-1 Dbeallitas felhasznaldi gyartoi
Melyik jelszét allitia be (prioritasi szint). telepitdi
gyartoi
11-25-2 jelszé 0-9999
Jelszé megadasa.
A beadllitott jelsz6 a kijelzési képben torténé 5
perces folyamatos tartézkodas utan térlédik.
11-25-3 valtas felhasznaldi felhasznaldi
Jelsz6 valtoztatashoz melyik jelszét valtoztatja | lepitoi
meg.
11-25-4 uj jelszoé 0-9999

A megvaltozott jelszob.
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Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység

11-27 A jelszavas menivel a makrokban szereplé mentpontokhoz jelszét lehet rendelni. Ha néhany
Jelszavas menii | paramétert nem szeretnénk, hogy megvaltoztathassak, akkor azt jelszoval védhetjik. Két
prioritasi szinthez rendelhet§ itt jelszo, a felhasznaloihoz és a telepitéihez. A telepitdi jelszoval
természetesen a felhasznaldi jelszoval védett paraméterekhez is hozza lehet férni.

A jelszd hozzarendelését, ill. a hozzarendelés megsziintetését csak az el6zetesen elvégzett
jelszd beallitds utan lehet végrehaijtani.

11-27-1 felhasznal6i nincs nincs
minden
vez.alap
szab.an.
szab.IFA
mest/sz.
felh.1
felh.2
11-27-2 telepitdi nincs nincs
minden
vez.alap
szab.an.
szab.IFA
mest/sz.
felh.1
felh.2

e Megjegyzések a rendszer paraméterekhez:

= A kapcsolasi frekvencia atallitasa csak stop allapotban aktivalodik!

» Paraméterbetodltés (gyari, memdria1-3, terminal1-4) esetén a berendezés automatikusan ujraindul!
(terminalrol torténd betodltés esetén a kijelz6 4. soraban a betdltés allapota %-osan megjelenik.)

= A paramétertablazat teljes cseréje esetén minden paraméter atirédik az aktualis tablazatba, kivéve a csak
olvashato paramétereket. (pl. gyartasi szam, szoftver verziészam).

= Atipusfigg6 paraméterek atirasa csak a késziilék és a betdltendd beallitas egyezése esetén torténik.
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» 12. ESEMENYEK MENU

A esemény napld 256 db eseményt képes tarolni a hozzatartozé idéponttal egyutt.

Menu sorszama —>»
(12)

<—— Berendezés azonosito (1)
<«—— Esemény megnevezése
(Bekapcsolas)

Id&pont — . .
<«—— Esemény sorszama

A 0-s sorszamu esemény a legkésébbi, a korabbi események a ¥ gombbal érheték el.

A kovetkez6 események kerilhetnek eltarolasra:
= haloézat ki-, bekapcsolasa a 11-14-1 menupont allapotatol fliggbéen
= start, stop események bekovetkezése a 11-14-2 meniipont allapotatdl fliggéen
= kiilsé esemény bekdvetkezése valamelyik bemenetrdl
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» 13. HIBAK MENU

Hiba esetén a frekvenciavalté leall, villog a piros HIBA LED, a statuszsorban a ! Hiba ! felirat jelenik meg a
kijelzén:

v Statusz kijelzés
(! Hiba!)

<—— Berendezés azonositd

<—— Logikai vezérlések
forrasa

Uzemméd  —>
Irany e

1. mennyiség —>»
2. mennyiség —»

Ha csak kijelzd van a késziilékhez csatlakoztatva, az alsé sorban a hiba oka is lathato.

A ,KILEPOgomb megnyomasaval a 13 Hibak menii jelenik meg, a jobb felsé sarokban az aktualis frekvenciavalto
azonositdé szamaval.

A mésodik sor a hiba megnevezése, a harmadik sor a hiba bekdvetkezésének idépontja all.

A 4. sor végén &ll6 szam a hiba sorszamat mutatja. Az utolsé hiba a ,004s, az el6z6 a ,-1Ges.

A korabbi hibakat a ,leOgombbal lehet elérni.

A késziilék az utolsé 256 hibat tarolja. A frekvenciavalté csak a ,0G4s hiba nyugtazasa utan indithatd el.

<—— Berendezés azonosito (1)

<—— Hiba megnevezése
(Nincs motor)

MenlU sorszama —>»
(13)

1d6 t —> . .
opon <« Hiba sorszama

(0)

¢ Hibak nyugtazasa:
A hibakat a kdvetkezd mdodokon lehet nyugtazni:
= a frekvenciavalté ki-, bekapcsolasaval
= anyugtazasnak programozott bemenetre adott egymas utani fel-, lefuto éllel,
= terminalrél, a 13 Hibak almeniiben az ,ElfogadOgomb megnyomaésaval, az utolsé hibanal!

Nyugtazas utan a kijelzési kép jelenik meg.
Megjegyzés: A ,TordltOelzés a hibanaplo térlésének iddpontjat jelzi.

Abban az esetben, ha a mikddtets fesziltség alacsony, a hibanaplé irasa tiltott.
Ebben az esetben a berendezés inditasi parancsot sem tud fogadni!
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¢ Hibak listaja:

Kijelzett szoveg

A hiba rovid leirasa

Torolt!

A hibanapl6 torlési datumat jelzi.

Kiilsé hiba 1-8.

Digitalis BE1. - BE8 aktivalasaval el6idézett hibajelzés.
(pl. a motorra szerelt h6kapcsold jelez, terepi tiltas, stb.)

Virtualis hiba 1-3.

Virtualis BE1. - BE3 aktivalasaval elSidézett hibajelzés.
(pl. egy analdg jel nagysdgahoz komparatoron keresztil rendelt tiltas).

Motor tulmeleg

A motor hémérséklete a termikus modell szerint tul magas.

Motor tilaram

A motoron kialakult aram atlépte a maximalis értéket.
(értéke: In motor x nyomatékkorlat x 2, de maximum | inverter max.)

Nincs motor

A motorkapcsokra nincs motor bekétve, vagy a teljesitménye tul kicsi.
(figyelése: 4Hz -t6l 40 Hz -ig , ha | motor < In 6%-anal)

Fazis szakadt

A motor U,V vagy W fazisvezeték szakadt (nincs bekoétve), vagy nagy a motoron az aram
aszimmetria.

Fék tulterhelés

A fékellenallas beallitott adatai alapjan a terheltsége magas.

Halozati fazis hiba

Valamelyik bemeneti fazisfeszlltség kimaradt, vagy rendellenesen kisebb a t6bbitdl.

Borda tul hideg

A mért borda hémérséklet tul alacsony.

Borda tul meleg

A mért borda h6mérséklet tul magas

Talaram U fazis

A frekvenciavalto U faziskimenete tulterhelt, azaz | motor Ufazis > | inverter max.

Talaram V fazis

A frekvenciavalto V faziskimenete tulterhelt, azaz | motor Vfazis > | inverter max.

Talaram W fazis

A frekvenciavalté W faziskimenete tulterhelt, azaz | motor Wfazis > | inverter max.

IGBT védelem

Az IGBT modul hibat jelzett. A kimeneti zarlat tipikus jelensége.

HW fesz. védelem

A kdzbensd kori DC fesziltség értéke elérte a maximalis HW -es letiltdsi hatart,
vagy a téltérelé nincs meghuzva

Toltérelé hiba

A toltérelé nincs meghuzva.

DC tulfesziiltség

A kdzbensd kori DC fesziltség a megengedett hatar folé nétt.

Tulfrekvencia

A terhelés oldalardl t6rténé hajtas miatt a frekvencia tullépte a megengedett (beallitott
tulfrekvencia) értéket.

lu mérési hiba

Az U fazis arammérése hibas. (pl. szakadt vagy zarlatos jelvezeték)

lv mérési hiba

AV fazis arammérése hibas. (pl. szakadt vagy zarlatos jelvezeték)

Iw mérési hiba

A W fazis arammeérése hibas. (pl. szakadt vagy zarlatos jelvezeték)

EEPROM hiba Az eltarolt adatokban hiba van. (pl. paramétertdblaba nem megfelels érték kerdlt)
Terminal hiba Terminalrél hibas paraméterbetoltés tortént.

CAN hiba CAN éatvitelekben keletkezett hibat jelzi. (pl. mester/szolga kapcsolat megszakad)
lIC hiba A belsé kommunikéacids atvitelben (I°C) keletkezett hibat jelzi. (6ra, EEPROM)

Terminal vész ki

A terminal vezérlés nincs engedélyezve de arrél adtunk Stop parancsot!

Par.hiba An.BE1.

Nem megfelel6 paraméter kivalasztas az An. BE1.-re.

Par.hiba An.BE2.

Nem megfelel6 paraméter kivalasztds az An. BE2.-re.

Par.hiba An.BE3.

Nem megfelel6 paraméter kivalasztds az An. BE3.-ra.

Par.hiba An.BEA4.

Nem megfelel6 paraméter kivalasztds az An. BE4.-re.

DC fesz.hullamos

A DC fesziiltség tulterhelt, vagy a halozati fesziltség alacsony.

Interfész hiba

Hiba az analég bemenetek vagy néhany digitalis bemenet feldolgozasaban.

An.ref magas

A 10 V-os referencia fesziiltséget magasabbnak érzékeli.

An.ref alacsony

A 10 V-os referencia fesziltséget alacsonyabbnak érzékeli.

Nem felhasz. makro

Makro masolasanal a 11-4-2-ben nem felhasznal6i makré van kivalasztva. A masolast nem
lehet végrehaijtani.

Start ilitkozés

Ellentmondd start bemenetek aktivalasa tortént.

Par. CHKSUM hiba
Par. tiikkor CHKSUM
Kikapcs CHKSUM
Kik. tiikor CHKSUM
Term. par. CHKSUM
Ismeretlen hibal!

A paraméterkészlet CHKSUM hibas

A tikor paraméterkészlet CHKSUM hibas

A kikapcsolas buffer CHKSUM hibas.

A kikapcsolas tukor buffer CHKSUM hibas.

A terminalban tarolt paraméterkészlet CHKSUM hibas, azt nem lehet betélteni.
Nem definidlt hiba.

Ha a hiba a leiras segitségével térténé hibaelharitdssal és nyugtadzassal nem sziintethet6 meg, kapcsolatba kell 1épni
a gyartéval!
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» PROGRAMOZASI SEGEDLET

Néhany mintaprogram, a leggyakrabban hasznalt vezérlési és szabalyozasi feladatokra.
Ezek figyelembevétele megkonnyiti egy adott feladat beprogramozasat!

e Vezérlés terminalrol, 5 és 60 Hz kozott:

Almenii Beallitas
1-5-1 vezérlés alapjel forrasa terminal
4-8-1 terminal vezérlés igen
8-1 f maximalis 60 Hz
8-2 f minimalis 5Hz
8-3 frekvencia tiltasi hatar 70 Hz
1-1 vezérlés alapjel 5-60Hz
4-11-1 Digitalis BE 1. jelleg kivalasztas N
4-12-1 Digitalis BE 2. jelleg kivalasztas N

A start / stop, irany parancsokat, a frekvencia valtoztatasat a terminalrél lehet kiadni

o Vezérlés sorkapocsrol, potenciométerrel 10 és 50 Hz k6z6tt:

a potenciométer alsé végallasanal alljon le a hajtott egység

Almenii Beallitas
1-5-1 vezérlés alapjel forrasa Analdg BE 1.
4-1-1 Analog BE 1. tipusa potenciométer
4-1-2-2  Analég BE 1. stop sav 3%
4-1-2-3  Analog BE 1. hiszterézis 1%
8-1 f maximalis 50 Hz
8-2 f minimalis 10 Hz
8-3 frekvencia tiltasi hatar 55 Hz

A start/stop, irany parancsokat, a digitalis (SD) sorkapcson keresztil lehet adni, a frekvencia valtoztatasat az
analog (SA) sorkapocsba csatlakoztatott potenciométer segitségével lehet végezni.

A potenciométert alsé végallasanal ,varakozéOlizemmad lesz!

o Vezérlés terminalrél, alapjel valtoztatas 1 és 100 Hz k6z6tt motor potenciométer funkciéval:

a motor potenciométer funkciét a Digitalis BE 4, BE 5 bemenetekrél, vagy terminalrdl is lehessen aktivaini!

1-5-1 vezérlés alapjel forrasa motor potenciométer
4-8-1 terminal vezérlés igen

4-11-1 Digitalis BE 1. jelleg kivalasztas N

4-12-1 Digitalis BE 2. jelleg kivalasztas N

8-1 f maximalis 100 Hz

8-2 f minimalis 1Hz

8-3 frekvencia tiltasi hatar 110 Hz

4-14-1 Digitalis BE 4. jelleg kivalasztas specidlis funkcidk
4-14-2 specialis funkciok kivalasztasa motor potenciométer fel
4-15-1 Digitalis BE 5. jelleg kivalasztas specidlis funkcidk
4-15-2 specialis funkciok kivalasztasa motor potenciométer le
4-9-2-1 motor potenciométer felfutasi ido 10,0 s

4-9-2-2  motor potenciométer lefutasi id6é 10,0,s

4-9-2-3  motor potenciométer alapjel nullazas nincs

11-12 terminal funkcio motor potenciométer

A start/stop, irany parancsokat a terminalrél lehet kiadni.

A frekvencia valtoztatasat a Digitalis BE 4. és a Digitalis BE 5. segitségével, vagy kijelzés izemmadban a terminal
4 ¥ nyomogombokkal lehet megvaldsitani (motor potenciométer fel/le).
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Szabalyozas nyomasra, 4-20 mA-es nyomastavado segitségével:

A tavado legyen 0-10 bar méréshataru, a tartandd nyomast 4 és 8 bar kdzott lehessen allitani, a tartandd nyomas
legyen 6 bar, inditas utan a nyomas beallasa legalabb 30 masodperc legyen (az ellatd egység pl. kat kimélése
miatt), a szivattyd 20 Hz-t8l szallit, 50 Hz félé nem allithatd, 1 percnél tovabb nem Uzemelhet minimalis
frekvencian (le kell allitani), de 0,5 bar nyomasesés esetén mar vissza kell kapcsolni.

A szabalyozas alapjelét a terminalrdl lehessen adni.
Megjegyzés: a tavadé adata alapjan a 100%-nak 10 bar felel meg!

Almeni Beallitas

1-6-1 szabalyozas alapjel forrasa terminal
1-6-2 szabdlyozas jellege normal
1-6-3-1 szabdlyozas alapjel maximum 80%
1-6-3-2  szabdlyozéas alapjel minimum 40%
1-6-4-1 szabalyozas alapjel felfutasi id6 30,0s
1-6-5-1 szabalyozas stop idékorlat 60s
1-6-5-2  szabdlyozas start hibajel 5%
1-6-5-3  szabdlyozas start/stop hiszterézis 5Hz
1-71 ellendrzé jel forrasa Analdg BE 1.
4-11 Analég BE 1. tipusa aram
4-1-4-1 Analég BE 1. fels6 aramhatar 20mA
4-1-4-2  Analég BE 1. alsé aramhatar 4mA
1-2 szabalyozas alapjel 60%
2-6 irAnyvaltas tiltas igen

8-1 f maximalis 50 Hz
8-2 f minimalis 20 Hz
8-3 frekvencia tiltadsi hatar 55 Hz
1111 PID 1 Ap (aranyos erésités) 0,5
1-11-2 PID 1 Ti (integralasiidd) 1000ms
1-11-4 PID 1 Ad (diff. tag tulvezérlési tényezb) 0

Egyszer{i nyomasszabalyozas esetén ,PIQvagy ,|Oszabalyozas a legmegfelelsbb.

Ad értéke 0,00. Ezzel a differencial6 tagok (Ad, Td) hatasa ki van kapcsolva.

A PID paraméterek beallitasa rendszerfliggd, mindig az adott igényekhez kell igazitani!

A start/stop, parancsokat sorkapocsrol, a szabalyozas alapjel valtoztatasat a terminalrél lehet kiadni
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e Szabalyozas fordulatszamra, IFA segitségével:

Az IFA legyen 1000 impulzus/fordulati, a maximalis fordulatszam legyen 5000. A fordulatszamot 50, és 3000
k6zott lehessen allitani, a szabalyozandé fordulatszam legyen 2000. A motor legyen két pélusu.

Megjegyzés: a maximalis fordulatszam alapjan a 100%-nak 5000 felel meg!

Almeni EEEUES

1-2 szabdlyozas alapjel 40%
1-6-1 szabalyozas alapjel forrasa terminal
1-6-2 szabdlyozas jellege normal
1-6-3-1 szabalyozas alapjel maximum 60%
1-6-3-2  szabdlyozéas alapjel minimum 1%
1-71 ellendrzé jel forrasa IFA fordulat
4-8-1 terminal vezérlés igen
4111 Digitalis BE 1. jelleg kivalasztas N
4-12-1 Digitélis BE 2. jelleg kivalasztas N
4-311 IFA osztas 1000
4-31-2 IFA fordulatszam 100% 5000
6-5 Motor névieges fordulatszam 2920
8-1 f maximalis 86 Hz
8-2 f minimalis 1Hz
8-3 frekvencia tiltadsi hatar 105 Hz
1111 PID 1 Ap (aranyos erésités) 0,5
1-11-2 PID 1 Ti (integralasiidd) 100ms
1-11-3 PID 1 Td (differencialasi idd) 100ms
1-11-4 PID 1 Ad (diff. tag tulvezérlési tényez®) 0,5

Fordulatszam szabalyozas esetén ,PIQ vagy ,PIDOszabalyozas a legmegfelelébb. A PID paraméterek beallitasa
rendszerfiggd, mindig az adott igényekhez kell igazitani! A nagy dinamika megtartasa, és a lengések elkerllése
miatt a Td, és Ad beallitadsra kiléndésen tgyelni kell!

A start/stop, irany parancsokat, a szabalyozas alapjel valtoztatasat a terminalrél lehet kiadni
A Az fmax. beallitdsanal figyelembe kell venni a motor névleges frekvencidjahoz tartoz6 fordulatszamat, és ugy

kell meghatarozni a maximalis frekvenciat, hogy a beallithatdé maximalis fordulatszam biztonsaggal
szabalyozhaté legyen! (szlip figyelembevétele)
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terminal
RS485

CAN

gyari
memoria 1-3
terminal 1-4
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kipdrgés

DC fék
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potenciométer
stop sav

analég bemenet
digitalis bemenet
analég kimenet
digitalis kimenet
téréspont

Tfel

Tle
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S gorbe

mester / szolga
program aktivalas
f tartas
motorpot. méter
PID adatok

PID bédvités
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sajat hités
kényszer hités
U/f viszony

U indito6
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szamlalé

n

n IFA

Pfelvett
Uhalozat
Umotor

Udc
termelékenység
Uzeméra 1
Uzeméra 2
szlip kompenzacio

» A menukben hasznalt fogalmak magyarazata

programozashoz, és kijelzéshez hasznalt egység

terminal soros vonal (altalanos soros vonal)

rendszer busz (mester/szolga, taviranyitas kapcsolatokhoz)

a leggyakoribb felhasznaléi igények szerinti bedllitas

felhasznaléi beallitas tarolasi helyei a frekvenciavaltoban

felhasznaléi beallitas tarolasi helyei a terminalban

a vezérlés alapjel értékének megfeleléen alakul a kimeneti frekvencia

a kimeneti frekvencia a kulsé viszonyoktdl fliggéen ugy alakul, hogy az ellenérzésnek
hasznalt ellendrzd jel megegyezzen a szabalyozas alapjel beallitott értékével
a vezérlés vagy a szabalyozas ugy van kiterjesztve, hogy az aktualis alapjelet valamilyen
kulsé elem képes valtoztatni analdg, vagy digitélis bemeneten keresztil
inditasi parancs / ledllitasi parancs

forgasirany valtasi parancs

alacsony frekvencias inditasi parancs (pl.: gépbeallitashoz)

motor ledllasa szabad kifutassal

fékezés a motor kapcsokra adott DC feszlltséggel

fékezés a tdbblet energia ellenallasra kapcsolasaval (generatoros tzemnél)
sajat meghaijté fesziltséggel ellatott, az analég bemenetre kétott jelforras
analég bemeneti jel tartomény (start esetén ebben a savban "varakozé" Gzemmad van)
sorkapocsba kdthet6 analég jelforras (feszlltség, aram, potenciométer)
logikai parancsok aktivalasara szolgal (pl. start, irany, szamlald, program stb.)
sorkapcson megjelend analdg jelkimenet (feszlltség / aram)

szabadon programozhatd beépitheté relé (vagy optocsatold)

valamilyen karakterisztika olyan pontja, ahol jellemzét valt (pl. meredekséget)
normal felfutasi id6 (vezérlésnél és szabalyozasnal kilonb6zé lehet)

normal lefutasi id6 (vezérlésnél és szabalyozasnal kilonbdzd lehet)
maximalis frekvencia

minimalis frekvencia

a felfutas (és lefutas) sarokpontjainak (téréspontjainak) lagy atmenetét jelenti.
iranyitd berendezés / alarendelt berendezés

a programozhaté digitalis bemenetekre irt programok inditasi modja
frekvencia valtozas tiltdsa

analdg alapjel valtoztatas digitalis jelek segitségével (fel, le)

ezek tartalmazzak a szabalyozashoz alkalmazott jellemzdket

1 egység szabalyozasa, + fix egységek mikodtetése a digitalis kimenetekkel
inkrementalis fordulatszadm jeladd

a motorra vonatkozik (a motort a sajat beépitett ventillatora hiiti)

a motorra vonatkozik (a motort raépitett fix ventillator hiiti)

feszlltség és frekvencia 6sszetartozasa

inditoé feszlltség (start esetén, 0 Hz-nél ez jelenik meg a motor kapcsokon a magnesezési
veszteség ellensulyozasara)

a frekvenciavalté hitébordajanak hémérséklete

digitalis bemenet segitségével mikodtethetd belsé szamlald

motor fordulatszam

az inkrementalis fordulatszam jeladé altal mért fordulatszam

a halézatbdl felvett teljesitmény (wattos)

a haldzati fesziltség becsilt értéke (Udc-bdl szamitva)

a motorra kiadott fesziltség

a kézbens6 kori kondenzator feszliltsége

technoldgiai adat (felhasznal6 definidlhatja a dimenzidval egyutt)

a frekvenciavalté bekapcsolt ideje

a frekvenciavalté kimenet miikddési ideje (a startban eltelt id8)

terheléstdl fliggd frekvencia médositas (a fordulatszam tartasahoz)
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